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Nr.
crt.
Cunostinte
1. Explica principiile fundamentale din
matematica, fizica, chimie, necesare
pentru proiectarea, dezvoltarea si
utilizarea sistemelor mecatronice.

2. Identifica si descrie reprezentari
tehnice, caracteristici ale pachetelor
software pentru proiectarea asistata

Cunoaste structura si proprietatile
celor mai utilizate categorii de
materiale (aliaje feroase, aliaje

REZULTATELE INVATARII

REZULTATELE INVATARII

Aptitudini
Aplicd  concepte  fundamentale de
matematicd, fizicA si chimie in
proiectarea,  testarea si  utilizarea

sistemelor mecatronice.

Apreciaza calitatea si identifica limitele
conceptelor, simbolizarilor si
reprezentarilor specifice domeniului.
Rezolvda  probleme  particulare 1n
elaborarea documentatiei tehnice.
Evalueaza  avantajele si  limitelor
aplicatiilor software pentru rezolvarea de
sarcini specifice ingineriei

Capabil si aleaga corect materialul in
functie de aplicatie

Responsabilitate si autonomie
Ia decizii cu privire la dezvoltarea unor
solutii tehnice ce necesitd calcule si
utilizarea unor principii fizice.

Dezvolta o atitudine critica si analitica in
realizarea si verificarea desenelor si

proiectelor tehnice.
Lucreaza autonom si in echipd in
realizarea documentatiei tehnice

necesare unui proiect ingineresc.
Respectd normele si standardele in
realizarea desenelor tehnice, asigurand
acuratetea si claritatea documentatiei.
Isi asumid responsabilititii pentru
corectitudinea si conformitatea
modelelor si desenelor tehnice realizate.
Poate lua decizii cu privire la alegerea
tipului de material din care sunt realizate
diferite repere, a proceselor tehnologice

Discipline care
contribuie la atingerea
rezultatelor Tnvatarii
Algebra liniara,
geometrie analiticd si

diferentiald;  Chimie;
Fizica; Analiza
matematica; Metode
numerice; Teoria
probabilitatilor s

statistica matematica
Geometrie descriptiva;
Desen tehnic si
Infografica [; Desen
tehnic si Infografica II;
Desen tehnic si
Infografica I11;
Proiectare asistata de
calculator 1; Proiectare
asistata de calculator 2

Stiinta materialelor;
Tehnologia materialelor



crt.

Cunostinte
neferoase, polimeri, materiale
compozite, materiale ceramice)
Identificd principalele metode de
obtinere, prelucrare si tratament
termic al materialelor

Cunoaste structura universitard si
resursele educationale, misiunea,
obiectivele si structura programului
de studii MSFR, precum si planul de
invatamant si continutul unei fise de
disciplina.

Cunoaste competentele profesionale
si rezultatele Invdtarii asociate
programului de licentd in MSFR, 1n
cadrul domeniului Mecatronica si
Robotica.

Intelege sistemul de credite ECTS,
criteriile =~ de  promovare  si
oportunitatile de mobilitate
academica (nationale si
internationale), inclusiv stagiile de
practica si activitatile de voluntariat
relevante pentru dezvoltarea
profesionald.

Cunoaste cerintele pietei muncii si
asteptdrile angajatorilor  prin
intalniri cu reprezentanti ai unor
firme industriale, discutand cerintele
profesionale si perspectivele de
angajare in domeniu.

REZULTATELE INVATARII

Aptitudini
Capabil sa realizeze testele mecanice si
fizico-chimice  pentru  determinarea
proprietatilor ~ materialelor si sa
interpreteze rezultatele acestora.
Capabil sa selecteze tehnologiile de
prelucrare si tratament termic adecvate
pentru diferite materiale.
Evalueazd competentele si rezultatele
invatarii pentru a planifica parcursul
academic si profesional.
Aplica cunostintele despre sistemul ECTS
si criteriile de promovare pentru a
gestiona progresul academic.
Evalueazd oportunititile de mobilitate
academica si stagii de practicd pentru a
selecta programele care contribuie cel mai
bine la dezvoltarea competentelor
profesionale.
Aplicd cunostintele despre structura si
cerintele pietei muncii pentru a evalua
optiunile de carierd si a pregati integrarea
pe piata muncii.

Responsabilitate si autonomie
adecvate unei aplicatii specifice si este
responsabil de asigurarea proprietatilor
necesare acestuia
Este capabil sa dezvolte atitudini critice
si analitice in evaluarea performantelor
materialelor si proceselor tehnologice.

Indeplinirea sarcinilor in conditii de
autonomie pentru gestionarea
parcursului academic, selectarea
disciplinelor optionale si organizarea
timpului de studiu in functie de cerintele
programului de studii Robotica.
Asumarea de roluri si functii de
colaborare in cadrul echipelor de proiect
si activitati studentesti, contribuind la
dezvoltarea abilitatilor de lucru in echipa
si comunicare profesionala
Asumarea  responsabilitatii
propriul  parcurs  academic  prin
selectarea disciplinelor optionale si
activitdtilor  care  contribuie la
dezvoltarea competentelor profesionale
relevante pentru piata muncii.

pentru

Discipline care
contribuie la atingerea
rezultatelor invatarii

Integrare si dezvoltare
profesionala



crt.

Cunostinte
Intelege importanta activititilor de
cercetare si a  concursurilor
studentesti  pentru  dezvoltarea
abilitdtilor si a competentelor
relevante pentru cariera.
Cunoaste principiile fundamentale
ale activitatii fizice si impactul
acesteia  asupra  sdndtatii  si
performantei cognitive.
Descrie beneficiile exercitiilor fizice
regulate asupra sistemului
cardiovascular, muscular si mental.
Explica rolului echilibrului dintre
activitatea fizicd si activitatea
profesionala In mentinerea unei vieti
sdndtoase.
Cunoaste structura gramaticald si
vocabularul ~ specific  limbilor
engleza si franceza, cu aplicabilitate
in domeniul tehnic.
Identifici  terminologia  tehnica
relevanta pentru domeniul
mecatronicii  §i  sistemelor de
fabricatie robotizate 1n cele doua
limbi striine.
Explicd  concepte  tehnice  si
stiintifice  utilizdind un limbaj
adecvat in engleza si franceza, atat
in forma scrisa, cat si orala.
Cunoaste conceptele fundamentale
ale economiei, inclusiv cererea,

REZULTATELE INVATARII

Aptitudini

Aplicarea unor tehnici de antrenament
pentru dezvoltarea rezistentei, fortei,
mobilitatii si coordonarii.

Adapta unor programe de exercitii fizice
in functie de nevoile individuale si
cerintele profesionale.

Dezvoltarea  unor  strategii  pentru
mentinerea unui stil de viatd activ si
sdnatos pe termen lung.

Comunica eficient in limba engleza si/sau
francezd in contexte profesionale si
academice, atat oral, cat si in scris.
Redacteazda documente tehnice, rapoarte
si prezentiri 1n englezd si franceza,
respectand normele lingvistice si stilistice
adecvate.

Utilizeazd  resurse  lingvistice  si
tehnologice (dictionare tehnice,
traducétori automati, software specializat)
pentru Imbunatatirea comunicarii in limbi
straine.

Analizeaza costurile de productie si
rentabilitatea investitiilor in sisteme de
fabricatie automatizate.

Responsabilitate si autonomie

Respectarea principiilor unei vieti active
si sdndtoase, asumandu-si
responsabilitatea pentru propria conditie
fizica.

Participarea activa la activitati sportive si
de echipd, dezvoltand spiritul de
colaborare si fair-play-ul.

Implicarea in initiative si programe de
promovare a unui stil de viata sanatos in
comunitate si la locul de munca.

Se perfectioneaza continuu in utilizarea
limbilor straine prin invatare autodidacta
si expunere constantd la materiale
tehnice 1n engleza si franceza.
Demonstreaza atitudine proactivd in
utilizarea  limbilor strdine pentru
accesarea si intelegerea informatiilor
tehnice internationale.

Colaboreaza  eficient in  echipe
internationale, folosind limba engleza
si/sau francezd pentru interactiunea
profesionald si schimbul de cunostinte.

Aplica principii economice pentru
imbunatatirea eficientei si

Discipline care
contribuie la atingerea
rezultatelor invatarii

Educatie fizica si sport I;
Educatie fizicd si sport
II; Educatie fizicd si
sport III Educatie fizica
si sport IV.

Limba franceza I; Limba

englezd Limba
franceza II; Limba
engleza II; Limba
franceza 1II; Limba
engleza I11;

Limba franceza IV,
Limba engleza I'V;

Bazele economiei



crt.

Cunostinte
oferta, costurile si mecanismele
pietei.

Identificd  principalele  modele
economice aplicabile In industrie si

procesele de fabricatie robotizata.

Explica impactul factorilor
economici asupra deciziilor de
productie, investitii si
competitivitate in domeniul
mecatronicii.

Cunoasterea principiile de
functionare ale sistemelor

mecatronice si ale echipamentelor
utilizate 1n fabricatia robotizata.
Descrie  procesele  tehnologice
specifice industriei automatizate si
rolul echipamentelor robotizate in
productie.

Identifica cerintele si normele de
sigurantd aplicabile in mediile
industriale mecatronice.

Explica metodele de diagnosticare,
mentenantd si  optimizare a
sistemelor robotizate dintr-o fabrica
inteligenta.

Coreleazd cunostintele teoretice
dobandite in timpul studiilor cu
aplicatiile lor in mediul industrial.
Cunoaste conceptele fundamentale
ale programadrii structurate i
orientate pe obiecte, cu aplicabilitate
in MATLAB.

REZULTATELE INVATARII

Aptitudini
Utilizeaza instrumente economice pentru
luarea  deciziilor privind eficienta
proceselor tehnologice si optimizarea
resurselor.
Evalueaza impactul noilor tehnologii
asupra  dezvoltdrii  economice  si

......

Utilizeazd echipamente mecatronice si
sisteme robotizate conform cerintelor
industriale.

Aplica metode de masurare si control al
parametrilor tehnologici in sisteme de
fabricatie automatizate.

Analizeaza datele obtinute din procesele
industriale  pentru  identificarea  si
corectarea deficientelor tehnologice.
Colaboreaza  eficient 1n  echipe
multidisciplinare pentru implementarea si
optimizarea proceselor de productie.
Redacteazd  rapoarte  tehnice si
documentatii specifice activitatii practice
desfasurate in mediul industrial.

Dezvoltd functii MATLAB pentru
rezolvarea  problemelor  ingineresti,
inclusiv simulari si analiza de date.

Responsabilitate si autonomie

robotizate.

Demonstreazd  gindire criticd  si
responsabilitate in luarea deciziilor
economice  legate de  utilizarea

tehnologiilor avansate.

Se adapteaza la schimbarile economice
si tehnologice din industrie, adoptand o
atitudine proactivd 1n gestionarea
resurselor.

Respecta normele de securitate si
sanatate in muncd In cadrul activitatilor
practice din industrie.

Demonstreza initiativa si adaptabilitate

in rezolvarea problemelor tehnice
intalnite in practica industriala.
Isi asuma responsabilitatea pentru

propriile decizii tehnice si contributia la
eficientizarea proceselor de fabricatie.
Evalueazd impactul deciziilor tehnice
asupra calitatii produselor si eficientei
productiei.

Se implica activ in procesul de Invétare
practicd si in dezvoltarea abilitétilor
necesare unei cariere in mecatronica.

Respecta bunele practici de programare,
structura codului si principiile reutilizarii
pentru dezvoltarea de solutii robuste si
eficiente.

Discipline care

contribuie la atingerea

rezultatelor invatarii

Practica de

domeniu;

Practica de specialitate.

Programarea
calculatoarelor
limbaje de programare

si



crt.

10.

11.

12.

13.

Cunostinte

Descrie sintaxa si functionalitatile
esentiale ale MATLAB pentru
analiza numerica, procesare de date
si modelare.

Identifica functionalitdtile avansate
ale Microsoft Office (Excel, Word,
PowerPoint) pentru automatizarea
procesarii datelor si generarea de
rapoarte.

Coreleaza metodele de programare
cu aplicatiile din mecatronicd si

fabricatia  robotizatd, utilizand
MATLAB si instrumentele Office.
Cunoaste principiile  mecanicii,

elemente de statica, cinematica si
dinamica a corpului rigid

cunoaste metodele necesare
efectudrii calcului de rezistenta si
deformabilitate a  pieselor si
structurilor de rezistentd, in regim
static si dinamic la solicitdri simple
si compuse

cunoaste concepte de bazd pentru
analiza structurala, cinematicd si
pentru sinteza dimensionald a unor
tipuri de mecanisme

cunoaste functionarea diferitelor
circuite in comanda sistemelor
mecatronice

REZULTATELE INVATARII

Aptitudini
Implementeaza algoritmi pentru
procesarea si vizualizarea datelor in
MATLAB si pentru automatizarea
sarcinilor in Microsoft Excel (macro-uri,
VBA).

Optimizeazda  codul si  structurile
algoritmice pentru eficienta si scalabilitate
in cadrul aplicatiilor mecatronice.

Integreaza rezultatele analizei datelor din

MATLAB si  Microsoft Office 1n
documentatia  tehnicd si  procesele
decizionale.

capabil sd rezolve probleme legate de
statica si dinamica corpului rigid, alegand
metodele de lucru optime

alege si aplicd metoda de calcul potrivita
pentru diferite tipuri de solicitari
mecanice sau potrivite calculului la
oboseala pentru diferite materiale

analizeazd  structural, cinematic  si
cinetostatic un mecanism, respectiv
realizeazd sinteza  dimensionald a

mecanismului respectiv

capabil de a realiza circuite electronice
simple si de a utiliza software specific
pentru analiza circuitelor

Responsabilitate si autonomie

Colaboreazd  in  echipe  pentru
dezvoltarea de proiecte software aplicate
in mecatronicd, utilizind MATLAB si
instrumente Office pentru raportare.
Se adapteaza la noi limbaje de
programare si tehnologii software,
mentindind un proces continuu de
invatare si dezvoltare profesionala.

utilizeaza cunostintele dobandite la

analiza unor sisteme mecanice si
electromecanice

poate dimensiona componente sau
structuri astfel incat sia reziste la

solicitarile mecanice impuse

poate sa determine starea de miscare, a
sistemului de forte si momente, respectiv
sd solutioneze sinteza dimensionald a
unor tipuri de mecanisme

poate utiliza cunostintele dobandite in
propunerea de circuite electronice in
proiecte de sisteme mecatronice, atat
pentru comanda/generare de semnal, cat
si pentru citire si interpretare de semnale
senzoriale

Discipline care
contribuie la atingerea
rezultatelor invatarii

Mecanica I; Mecanica
II;

2

Rezistenta materialelor

Mecanisme si organe de
masini

Electronica si
automatizari



crt.
Cunostinte

14. cunoaste legile, principiile si teoriile
vizand curgerea fluidelor, stocarea,
transformarea si transferul de
energie hidraulica

15. Cunoaste principiile fundamentale
ale inteligentei artificiale, retelelor
neuronale si realitdtii virtuale si
impactul acestora asupra fabricatiei
robotizate.
Descrie arhitectura si functionarea
algoritmilor de invatare automata si

modelelor de retele neuronale
utilizate in mecatronica.
Identifica  aplicatiile  realitatii

virtuale in simularea, testarea si
optimizarea sistemelor mecatronice
si robotizate.

Coreleaza tehnologiile de inteligenta
artificiala si retele neuronale cu
procesele de fabricatie digitalizata si
automatizare industriala.

16. Cunoaste principiile fundamentale
ale comunicarii eficiente in contexte
profesionale si academice.

Descrie tipurile de comunicare
(verbala, nonverbala, scrisa,
digitald) si impactul acestora in
mediul industrial.

Explica tehnicile de argumentare,
persuasiune si negociere utilizate n
colaborarea profesionala.

REZULTATELE INVATARII

Aptitudini
utilizeaza si aplica legile, principiile si
teoriile  vizdnd curgerea  fluidelor,

stocarea, transformarea si transferul de
energie hidraulica in sistemele tehnice
Aplica metode de antrenare si optimizare
a retelelor neuronale pentru recunoasterea
tiparelor si luarea deciziilor in sisteme
robotizate.

Dezvoltd modele de inteligenta artificiald
pentru  automatizarea si  controlul
proceselor din fabricatia asistatd de
calculator.

Utilizeaza tehnologii de realitate virtuala
pentru proiectarea, testarea si simularea
interactiunii om-masind in  sisteme
mecatronice.

Integreaza solutii bazate pe inteligenta
artificiala si realitate virtuald in procesul
de optimizare a  productiei  si
diagnosticarea echipamentelor.

Redacteaza documentatii tehnice, rapoarte
si prezentdri clare si coerente.
Sustine prezentari tehnice si profesionale

utilizind  mijloace = moderne  de
comunicare.
Colaboreaza eficient in echipe

multidisciplinare, adaptandu-se diferitelor
stiluri de comunicare.

Utilizeazd  instrumente  digitale si
platforme de  colaborare  pentru

Responsabilitate si autonomie
poate aplica autonom legile, principiile
si teoriile vizand curgerea fluidelor,
stocarea, transformarea si transferul de
energie hidraulica in sistemele tehnice
Respecta principiile etice si
reglementarile privind utilizarea
inteligentei artificiale si realitatii virtuale
in industria robotica.

Evalueaza  impactul  tehnologiilor
emergente asupra sigurantei, eficientei si
sustenabilitatii proceselor industriale
automatizate.

Colaboreaza in echipe interdisciplinare
pentru dezvoltarea si implementarea
solutiilor inteligente 1n fabricatia
digitalizata.

Se adapteaza la noile tendinte in
inteligenta  artificiala i realitatea
virtuald, mentindnd un proces continuu
de invatare si inovare.

Demonstreaza responsabilitate si eticd

profesionala in transmiterea
informatiilor tehnice si interactiunile
profesionale.

Adapteaza stilul de comunicare in

functie de context,
obiectivele urmarite.
Evalueaza calitatea si eficienta propriei
comunicari, cautand constant
imbunatatiri.

audienta  si

Discipline care
contribuie la atingerea
rezultatelor invatarii
Mecanica fluidelor si

echipamente hidraulice

Inteligentd  artificiala;
Realitate virtuala;
Retele neuronale

Comunicare



crt.

17.

18.

Cunostinte
Identifica barierele in comunicare si
strategiile de depasire a acestora
pentru a asigura un dialog clar si
eficient.
Intelege principiile fundamentale ale
eticii academice si profesionale.
Identifica formele de incalcare a
integritdtii  academice, inclusiv
plagiatul, falsificarea si frauda.
Explica impactul comportamentului
etic 1n mediul academic si
profesional.
Descrie normele si regulamentele
privind drepturile de autor si
utilizarea corectd a surselor.
cunoaste sistemul ISO de tolerante si
ajustaje, principiile si metodele de
masurare §i control dimensional in
sistemele tehnice

REZULTATELE INVATARII

Aptitudini
comunicarea  eficientd In
proiectelor industriale.

cadrul

Aplica standardele de citare corectd a
surselor 1n lucrarile academice.
Redacteazda documente academice si
tehnice respectand normele de integritate
si etica.

Evalueaza corectitudinea si veridicitatea
informatiilor utilizate in activititile de
cercetare si proiectare.

Analizeaza dileme etice din mediul
academic si profesional, argumentand
solutii corecte si responsabile.

alege si aplica sistemul ISO de tolerante si
ajustaje, principiile si metodele de
masurare i control dimensional in
sistemele tehnice

Responsabilitate si autonomie
Gestioneaza conflictele si situatiile
dificile prin utilizarea unor tehnici
adecvate de comunicare si negociere.

Respecta normele de eticd academica in

toate activitdtile educationale  si
profesionale.
Demonstreaza onestitate si

responsabilitate in realizarea lucrarilor
academice si proiectelor tehnice.
Promoveaza un comportament etic in
colaborarile academice si profesionale.
A se autoevalua in privinta respectarii
principiilor de etica si integritate,
corectand eventualele abateri.

Respectd standardele de calitate si
precizie impuse in industria mecatronica
si fabricatia robotizata.

Demonstreaza rigurozitate si atentie in
procesul de inspectie si masurare a
produselor.

Evalueaza si a optimizeazd metodele de
control al calitatii pentru reducerea
erorilor si a rebuturilor.

Isi asuma responsabilitatea deciziilor
luate in baza masuratorilor efectuate si a
datelor analizate.

Colaboreaza  eficient cu  echipe
multidisciplinare pentru Tmbunatatirea
proceselor de productie si control.

Discipline care

contribuie la atingerea
rezultatelor invatarii

Etica §i  integritate
academica

Tolerante; Controlul
produselor prin

masurare asistata



crt.

19.

20.

21.

22.

23.

24.

Cunostinte
cunoaste principiile de functionare
si elementele componente ale
sistemelor de actionare pneumatic,
hidraulic si electric
cunoaste principiile de functionare,
domeniul de utilizare, circuitele de
interfatare si tehnici de procesare
numerica fundamentala a
semnalelor aferente senzorilor si
sistemelor senzoriale din sistemele
tehnice
cunoaste principiile de functionare
si modurile de programare ale
automatelor programabile

cunoaste principiile de functionare
si proiectare a sistemelor de reglare
automata

cunoaste concepte de baza utilizate
in proiectarea si functionare a
sistemelor de conducere robotice

Cunoaste conceptele de baza legate
de componentele unui sistem
mecatronic, sisteme de actionare,
sisteme senzoriale si tehnici de
reprezentare a functiondrii

Cunoaste sistemele si subsistemele
mecatronice, a principiilor si

REZULTATELE INVATARII

Aptitudini
identifica, alege si  dimensioneaza
corespunzator elementele unei scheme de
actionare

utilizeaza si aplica tehnici de masurare,
achizitie si prelucrare numericd a
semnalelor de la senzorii si sistemele
senzoriale specifice sistemelor tehnice

alege elementele periferice necesare si
implementeazd metode/algoritmi pentru
automatizarea unei instalatii

capabil sid analizeze si sd proiecteze un
sistem de reglare automata

capabil sd analizeze functional si sa
exploateze sistemele de conducere 1In
robotica

Capabil sda analizeze functional si si
exploateze sistemele mecatronice.
Capabil sa aplice metode de evaluare a
proiectelor de sisteme mecatronice.

Poate realiza prelucrari ale semnalelor
fizice intdlnite in mod curent 1In
mecatronica.

Responsabilitate si autonomie
poate sa genereze si sa simuleze scheme
de actionare pentru aplicatii date

poate sa utilizeze si sd aplice autonom
tehnici de masurare, de achizitie si
prelucrare numerica a semnalelor de la
senzorii si sistemele senzoriale specifice
sistemelor tehnice

poate sd conceapa si sa implementeze o
schemd de automatizare cu automat
programabil, in functie de cerintele
aplicatiei

poate lua decizii cu privire la alegerea
tipului de sistem de reglare automata ce
trebuie implementat Tn anumite aplicatii
si este responsabil de functionarea
corespunzatoare a acestuia

poate realiza sisteme de conducere prin
metode conventionale algoritmice pentru
manipulatoare si structuri robotice
simple, poate programa roboti industriali
prin instruire

Poate elabora si utiliza schemele,
diagramele structurale si de functionare,
a  reprezentdrilor grafice si a
documentelor tehnice specifice

Poate utiliza cunostintele dobandite in
proiectarea unor sisteme mecatronice, in
modelarea si simularea acestora.

Discipline care
contribuie la atingerea
rezultatelor invatarii
Sisteme de actionare;

Masini electrice

Senzori si  sisteme

senzoriale

Automate programabile

Bazele sistemelor

automate

Sisteme de conducere in
robotica

Sisteme
Dinamica
mecatronice

mecatronice;
sistemelor



crt.

25.

26.

Cunostinte
metodelor de proiectare a acestora,
respectiv a tehnicilor, instrumentelor
specifice si practicilor moderne in
conceptia sistemelor si
subsistemelor mecatronice
Cunoaste sistemele de achizitie de
date si instrumentatia virtuala
Cunoaste conceptul de robot si
terminologia specifica din domeniul
roboticii, functiile si subsistemele de
bazd ale robotilor: locomotie,
navigatie, perceptie senzoriala,
comanda si control.
Explica principiile fundamentale ale
cinematicii si dinamicii robotilor,
inclusiv  modelarea  sistemelor
liniare si neliniare.
Identifica elementele constructive si
structurile cinematice utilizate in
proiectarea robotilor.
Descrie arhitectura de comanda si

control pentru roboti, inclusiv
ierarhia nivelelor de decizie si
control.

Cunoaste echipamentele electrice si
electronice  specifice  robotilor,
sursele de alimentare si solutiile
pentru autonomia energetica.

Cunoaste principiile si metodele de

fabricatie, inclusiv  tehnologiile
conventionale si  avansate de
prelucrare a materialelor,

REZULTATELE INVATARII

Aptitudini

Aplicd principiille de cinematicd si
dinamica pentru analiza si modelarea
miscarii robotilor.

Utilizeazd softurile de proiectare si
simulare pentru modelarea si controlul
robotilor.

Implementeaza algoritmi de navigatie si
planificare a traiectoriilor pentru roboti
mobili.

Programeaza roboti in medii de dezvoltare
specifice, utilizand limbaje de programare
adecvate (Python, C++, ROS etc.).
Configureazd si integreazd subsistemele
unui robot: senzori, actuatoare, surse de
alimentare si controlere.

Optimizeaza sistemele de control pentru
imbunatitirea preciziei si eficientei
robotilor.

Interpreteaza datele furnizate de sistemele
senzoriale pentru luarea deciziilor
autonome de catre roboti.

Aplica principiile de fabricatie pentru
proiectarea si optimizarea proceselor
tehnologice.

Responsabilitate si autonomie
Capabil de a concepe si realiza un sistem
de control industrial bazat pe interfete
virtuale

Respecta normele de sigurantd
standardele tehnice 1n proiectarea
utilizarea robotilor.

Isi asuma responsabilitatea pentru
dezvoltarea si implementarea solutiilor
de control si navigatie ale robotilor.
Dezvolta o gandire critica si analitica in
analiza performantelor
sistemelor robotice.

EZI2]
— e

Discipline care
contribuie la atingerea
rezultatelor invatarii

Bazele

roboticii  1;

Bazele roboticii 2

Respectd normele si standardele de = Tehnologii de fabricatie;

sigurantd in exploatarea echipamentelor
si sistemelor de fabricatie.

Masini-unelte st
echipamente de
fabricatie; Robotizarea
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Cunostinte
caracteristicile si principiile de
functionare ale masinilor-unelte si
echipamentelor utilizate in
fabricatie.

Descrie arhitectura si componentele
sistemelor de productie, inclusiv
interactiunea dintre echipamente,
roboti industriali si software de
fabricatie.

Identifica tehnologiile de
automatizare si robotizare utilizate
in fabricarea si montajul industrial.
Explica principiile de fabricatie
asistatd de calculator (CAM),
programarea masinilor CNC si
utilizarea software-urilor de
proiectare tehnologica.

Cunoaste tehnicile de montaj
robotizat si sistemele de asamblare
automatizate.

Intelege conceptele si instrumentele
de digitalizare 1in sistemele de
fabricatie, inclusiv  utilizarea
Internet of Things (IoT), Big Data si
inteligenta artificiala in productie.
Recunoaste avantajele si provocarile
implementdrii sistemelor robotizate
in procesele de fabricatie.

Explicd principiile de inginerie a
sistemelor de productie si metodele
de optimizare a acestora.

REZULTATELE INVATARII

Aptitudini
Utilizeazd magsinile-unelte CNC  si
software-urile CAM pentru programarea
si simularea proceselor de prelucrare.
Implementeaza solutiile de automatizare
si integrarea robotilor industriali 1n liniile
de productie.
Proiecteaza si configureaza sistemele de
montaj robotizat, inclusiv  selectia
echipamentelor adecvate.
Analizeaza performantele sistemelor de
fabricatie si a propune solutii pentru
cresterea eficientei.
Optimizeazd  parametrii ~ proceselor
tehnologice pentru reducerea costurilor si
imbunatatirea calitatii produselor.
Dezvolta si testeaza algoritmi de control
pentru sisteme robotizate de fabricatie.
Integreaza solutii digitale si inteligenta
artificiald 1n sistemele de productie
automatizate.
Interpreteaza datele generate de senzori si
sisteme IoT pentru monitorizarea si
optimizarea proceselor industriale.
Lucreazd in medii de fabricatie
inteligente, utilizand tehnologii Industry
4.0 pentru automatizare si digitalizare.

Responsabilitate si autonomie
Isi asuma responsabilitatea pentru
implementarea si monitorizarea
proceselor de productie automatizate.
Dezvolta o gandire criticd si analitica
pentru identificarea si  rezolvarea
problemelor in procesele de fabricatie.
Imbunititeste continuu competentele
prin studiu individual si adaptare la noile
tehnologii din domeniul fabricatiei
robotizate.
Lucreaza in echipe multidisciplinare
pentru  proiectarea si  optimizarea
sistemelor mecatronice de fabricatie.
Se adapteaza la noile tendinte din
domeniul automatizdrii, digitalizarii si
roboticii industriale.
Este responsabil in utilizarea resurselor
si optimizarea proceselor de fabricatie
pentru sustenabilitate si
eficienta energetica.

Discipline care
contribuie la atingerea
rezultatelor invatarii

fabricatiei; Ingineria
Sistemelor de Productie;
Tehnologii de montaj
robotizat; Fabricatie
asistatd de calculator;
Sisteme robotizate
pentru fabricatie;

Digitalizarea sistemelor
de fabricatie
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27.

Cunostinte
Identifica indicatorii de performanta
pentru analiza eficientei proceselor
de fabricatie si
productie automatizata.
Cunoaste principiile de proiectare a
echipamentelor utilizate in sisteme
robotizate,  functionalitatea  si
cerintele tehnice ale dispozitivelor
de manipulare pentru roboti
industriali.
Descrie metodele de analizd cu
elemente finite (FEA) aplicate
sistemelor robotizate.
Identifica factorii care influenteaza
performanta  echipamentelor  si
dispozitivelor = de  manipulare
utilizate Tn robotica.
Explicé principiile de functionare a
sistemelor de prindere, fixare si

manipulare din  echipamentele
robotizate.

Analizeaza comportamentul
mecanic si structural al

echipamentelor robotizate utilizand
metode numerice.

Recunoagte avantajele si limitarile
utilizérii metodelor de simulare si

optimizare in proiectarea
echipamentelor pentru  sisteme
robotizate.

REZULTATELE INVATARII

Aptitudini

Aplica metode de proiectare pentru
realizarea echipamentelor utilizate in
sisteme robotizate.

Utilizeaza software-uri de modelare 3D si
analiza structurald pentru proiectarea si
optimizarea echipamentelor robotizate.
Proiecteaza dispozitive de manipulare
pentru roboti, respectand cerintele tehnice
si functionale.

Implementeaza pentru
imbunatatirea performantei
echipamentelor utilizate Tn manipularea si
asamblarea industriala.

Evalueaza structurile mecanice utilizand
analiza cu elemente finite pentru a
determina rezistenta si comportamentul
acestora sub sarcina.

Optimizeaza echipamentele robotizate 1n
functie de cerintele de performantd si
siguranta.

Coreleazd parametrii de proiectare cu
rezultatele obtinute din analiza cu
elemente finite pentru imbunatatirea
fiabilitatii echipamentelor.

Integreaza dispozitivele de manipulare in
sisteme robotizate complexe, ludnd in
considerare  interactiunea cu  alte
echipamente si software de control.

solutii

Responsabilitate si autonomie

Respecta normele de proiectare,
sigurantd si fiabilitate 1n realizarea
echipamentelor pentru sisteme
robotizate.

Isi asumi responsabilitatea pentru
analiza, testarea si implementarea
solutillor ~ optime in  proiectarea

echipamentelor robotizate.

Dezvolta o gandire criticd in evaluarea
performantei dispozitivelor de
manipulare si optimizarea acestora.
Imbunatiti continuu competentele in
utilizarea metodelor avansate de
proiectare si analizd numericd pentru
sisteme robotizate.

Lucreazd in echipe multidisciplinare
pentru  dezvoltarea si  integrarea
echipamentelor in sisteme de productie
automatizate.

Adapteaza solutiile de proiectare si
optimizare la cerintele si constrangerile
impuse de aplicatiile industriale.

Este responsabil in utilizarea resurselor
si in aplicarea metodelor sustenabile de
proiectare si productie a
echipamentelor robotizate.

Discipline care
contribuie la atingerea
rezultatelor invatarii

Proiectarea

echipamentelor pentru
sisteme robotizate;
Dispozitive de
manipulare pentru
roboti; Analiza cu
elemente finite a

sistemelor robotizate
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28.

Cunostinte
Intelege principiile de integrare a
echipamentelor de manipulare in
sistemele robotizate complexe.
Cunoaste principiile si metodele de
management al calitatii aplicate in
sistemele robotizate de fabricatie,
conceptele fundamentale de
fiabilitate si diagnozd a sistemelor
robotizate.
Descrie metodele si tehnicile de
testare a robotilor industriali,
inclusiv testele de performantd si
fiabilitate.
Explica standardele internationale
de calitate si fiabilitate aplicabile in
domeniul roboticii industriale.
Identifica tipurile de defecte si avarii
care pot aparea 1In sistemele
robotizate si metodele de prevenire a
acestora.
Recunoaste importanta
monitorizarii si mentenantei
predictive 1n cresterea fiabilitatii
echipamentelor robotizate.
Analizeaza factorii care influenteaza
durabilitatea si performanta
sistemelor robotizate.
Coreleaza principiile de testare a
robotilor industriali cu cerintele de
calitate si siguranta.

REZULTATELE INVATARII

Aptitudini

Aplica metode si tehnici de asigurare a
calitatii 1n procesul de fabricatie
robotizata.

Utilizeaza instrumente de diagnoza pentru
identificarea si analiza defectiunilor in
sistemele robotizate.

Efectueazd teste de performantd si
fiabilitate asupra robotilor industriali,
respectand procedurile standardizate.
Implementeaza solutii de imbunatatire a
fiabilitatii si mentenantei in sistemele
robotizate.

Evalueazd  conformitatea  robotilor
industriali cu cerintele de sigurantd si
eficienta.

Interpreteaza datele obtinute din testele de
calitate si fiabilitate pentru optimizarea
performantei sistemelor robotizate.
Dezvolta  strategii de  mentenantad
predictivd bazate pe analiza datelor si
algoritmi de diagnoza.

Integreaza procese de testare automata si
sisteme de monitorizare pentru controlul
calitatii in productia robotizata.

Responsabilitate si autonomie

Respecta normele si standardele de
calitate, siguranta si fiabilitate in testarea
si utilizarea robotilor industriali.

Isi asumid responsabilitatea pentru
implementarea strategiilor de diagnoza
si mentenantd a sistemelor robotizate.
Dezvoltd o gandire analitica si critica
pentru identificarea si  rezolvarea
problemelor legate de calitatea si
fiabilitatea echipamentelor robotizate.
Imbunatiteste continuu competentele in
domeniul testarii si  mentenantei
sistemelor robotizate, adaptindu-se la
noile tehnologii.

Lucreaza in echipe multidisciplinare
pentru dezvoltarea si implementarea
proceselor de asigurare a calitatii si
diagnoza a sistemelor robotizate.

Se adapteaza la cerintele industriei
privind  testarea,  fiabilitatea  si
optimizarea sistemelor robotizate.

Este responsabil in utilizarea resurselor
si aplicarea celor mai bune practici
pentru mentinerea standardelor de
calitate in productia robotizata.

Discipline care
contribuie la atingerea
rezultatelor invatarii

Ingineria

si

Managementul Calitatii;
Fiabilitatea si diagnoza

sistemelor
Testarea
industriali

robotizate;
robotilor
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29.

30.

Cunostinte
Cunoaste principiile de functionare
si arhitectura sistemelor de achizitie
a datelor utilizate in robotica si
automatizare, tipurile de senzori si
traductoare utilizate pentru
monitorizarea si controlul sistemelor
robotizate.
Descrie metodele si tehnologiile de
interfatare pentru interactiunea om-
robot.
Identifica caracteristicile si cerintele
hardware si software ale sistemelor
de achizitie a datelor.
Explica protocoalele de comunicare
utilizate pentru transmiterea si

procesarea datelor in sisteme
mecatronice.

Analizeazd impactul interfetelor
om-robot asupra sigurantei,

eficientei si ergonomiei sistemelor
robotizate.

Recunoaste tendintele moderne in
dezvoltarea sistemelor de achizitie si
interactiune  om-robot, inclusiv
utilizarea inteligentei artificiale.
Coreleaza datele achizitionate de
senzori cu actiunile robotilor si
algoritmii de control.

Cunoaste principiile si tehnologiile
de prototipare rapida utilizate in
industria mecatronica si a fabricatiei
robotizate, procesele de fabricatie

REZULTATELE INVATARII

Aptitudini
Aplica metode de proiectare si
implementare a sistemelor de achizitie a
datelor pentru monitorizarea proceselor
robotizate.
Utilizeaza echipamente si software
specifice pentru achizitia si prelucrarea
datelor 1n sisteme mecatronice.
Proiecteaza interfete om-robot intuitive si
eficiente, bazate pe cerintele aplicatiilor
industriale.
Implementeazd solutii de integrare a
senzorilor si dispozitivelor de achizitie in
sistemele de control ale robotilor.
Evalueaza performanta sistemelor de
achizitie si interfetelor = om-robot,
propunand imbunatatiri adecvate.
Optimizeaza parametrii de achizitie si
prelucrare a datelor pentru mbunatatirea
timpului de raspuns si preciziei sistemelor
robotizate.
Dezvolta strategii pentru imbunatitirea
interactiunii ~ om-robot, luand  in
considerare aspecte ergonomice si de
siguranta.
Integreaza interfete avansate, cum ar fi
recunoasterea gesturilor sau comenzile
vocale, in sistemele de
control al robotilor.
Aplicd metode de proiectare asistata de

calculator (CAD) pentru realizarea
modelelor 3D destinate prototiparii
rapide.

Responsabilitate si autonomie
Respecta standardele si normele privind
siguranta si fiabilitatea sistemelor de
achizitie si interfetelor om-robot.

Isi asuma responsabilitatea pentru
implementarea corectd si eficientd a
sistemelor de achizitie si interactiune
om-robot.

Dezvolta o gandire analiticd pentru
diagnosticarea si optimizarea
performantei sistemelor de achizitie si
interfetelor om-robot.

Imbunititeste continuu competentele
prin adaptarea la noile tehnologii in
domeniul achizitiei de date i
interactiunii om-robot.

Lucreazd in echipe multidisciplinare
pentru dezvoltarea si integrarea solutiilor
inovatoare de interfatare si achizitie de
date.

Se adapteaza la noile cerinte tehnologice
din industrie, aplicind solutii moderne
pentru imbunatatirea interactiunii om-
robot.

Se responsabilizeaza 1n utilizarea
resurselor si implementarea solutiilor
sustenabile pentru dezvoltarea
sistemelor mecatronice avansate.

Respectd normele de sigurantd si
reglementdrile  specifice  utilizarii
echipamentelor de prototipare rapida.

Discipline care
contribuie la atingerea
rezultatelor invatarii
Sisteme de achizitie;
Interfete pentru

interactiunea om-robot

Tehnici de prototipare
rapida
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31.

32.

Cunostinte
aditivd  (imprimare  3D)  si
tehnologiile ~ complementare  de
prototipare.

Descrie caracteristicile materialelor
utilizate In prototiparea rapida si
impactul acestora asupra
performantei produsului final.
Explicd avantajele si limitarile
diferitelor metode de prototipare
rapida in functie de aplicatia dorita.
Analizeaza cerintele functionale si
tehnologice ale unui prototip pentru
a selecta cea mai potrivitd
tehnica de realizare.

Cunoaste tipologiile si arhitecturile
sistemelor robotice utilizate in
aplicatii industriale si de servicii.
Descrie principiile de functionare si

aplicabilitatea  robotilor  pentru
servicii (logistica, medicala,
asistentd personald).

Identifica cerintele tehnologice si
operationale  pentru  integrarea
sistemelor robotice in  medii

industriale si urbane.

Coreleaza capacitatile tehnologice
ale robotilor de servicii cu cerintele
specifice ale utilizatorilor finali si
ale aplicatiilor dedicate.

Cunoaste principiile fundamentale
ale informaticii industriale si rolul

REZULTATELE INVATARII

Aptitudini
Utilizeaza echipamente si tehnologii
specifice, precum imprimante 3D, CNC si
alte sisteme de fabricatie rapida.
Evalueaza  calitatea  si  precizia
prototipurilor realizate, comparandu-le cu
cerintele initiale de proiectare.
Optimizeazd parametrii de fabricatie
pentru  obtinerea unor  prototipuri
functionale eficiente.
Integreaza tehnicile de prototipare rapida
in procesele de dezvoltare si testare a
produselor mecatronice.

Aplica solutii robotizate pentru aplicatii
specifice de servicii, luand in considerare
cerintele functionale si de siguranta.
Implementeazd si configureazd roboti
pentru servicii in medii reale, evaluand
performantele si adaptabilitatea acestora.
Optimizeaza functionarea sistemelor
robotice prin ajustarea parametrilor de
control si integrarea senzorilor pentru
feedback continuu.

Dezvoltd algoritmi de navigatie si
interactiune pentru robotii de servicii,
utilizdnd tehnici de inteligenta artificiala
si invatare automata.

Dezvolta  aplicatii  software  pentru
controlul sistemelor robotizate utilizand
limbaje si medii de programare specifice.

Responsabilitate si autonomie
Isi asuma responsabilitatea pentru
realizarea eficientd si sustenabila a
prototipurilor.
Dezvolta o abordare inovativa 1n
utilizarea tehnologiilor de prototipare
pentru  optimizarea proceselor de
fabricatie.
Lucreaza in echipe multidisciplinare
pentru dezvoltarea de solutii
mecatronice prin prototipare rapida.
Se adapteaza la noile tehnologii si
tendinte din domeniul fabricatiei digitale
si al ingineriei mecatronice.

Respectd normele etice si reglementarile
de sigurantd in proiectarea si utilizarea
robotilor pentru servicii.

Isi asumia responsabilitatea pentru
implementarea sustenabila si eficienta a
solutiilor robotizate in aplicatii critice.
Colaboreazad in echipe interdisciplinare
pentru  dezvoltarea proiectelor de
integrare a sistemelor robotice in viata
cotidiana si industria serviciilor.

Se adapteaza la provocarile tehnologice
emergente, explorand continuu noi
aplicatii si utilizari inovative pentru
roboti in servicii.

Respecta standardele industriale si
normele de sigurantd in dezvoltarea si
utilizarea sistemelor robotizate.

Discipline care
contribuie la atingerea
rezultatelor invatarii

Aplicatii ale sistemelor
robotice; Roboti pentru

servicil.

Informatica industriala;
Dezvoltarea sistemelor

robotizate

inteligente;
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33.

Cunostinte
acesteia in automatizarea proceselor
de fabricatie.

Descrie arhitectura si
functionalitatea sistemelor
robotizate inteligente, incluzand

componente hardware si software.
Explica metodele si tehnologiile
utilizate in programarea si controlul
robotilor industriali pentru diferite
aplicatii.

Analizeaza structura algoritmilor de
control si optimizare a miscarilor
robotilor industriali.

Identifica tendintele emergente in
dezvoltarea si integrarea sistemelor
robotizate inteligente in industria
4.0.

Descrie si interpreteaza metodele si
tehnicile de analizd a restrictiilor
care intervin in programarea si
conducerea proiectelor de
implementare  §i  integrare a
sistemelor robotizate in functie de
timp si de resurse.

Descrie si interpreteaza metodele de

gestionare  a  riscurilor,  de
coordonare a echipelor de proiect, de
monitorizare a progresului

proiectelor de implementare si
integrare a sistemelor robotizate.

Explica si interpreteaza deciziile de
rezolvare prompta a problemelor si

REZULTATELE INVATARII

Aptitudini
Implementeazd solutii de automatizare
bazate pe informatica industriald pentru
optimizarea proceselor de fabricatie.
Programeaza roboti industriali pentru
executia de sarcini specifice, optimizand
performantele acestora.

Integreaza senzori si sisteme de control in
arhitectura robotilor industriali pentru
cresterea eficientei si preciziei.

Testeaza si  valideazd  functionarea
sistemelor robotizate inteligente prin
metode de simulare si evaluare practica.

Utilizeaza metode si tehnicile de analiza a
restrictiilor care intervin in programarea si
conducerea proiectelor in functie de timp
si de resurse si a modelelor de ordonantare
a resurselor proiectelor de implementare
si integrare a sistemelor robotizate.
Aplica diverse metode de gestionare a
riscurilor, de coordonare a echipelor de
proiect, de monitorizare a progresului
proiectelor.

Rezolva problemele si situatiile aparute in
derularea proiectelor.

Responsabilitate si autonomie
Isi asuma responsabilitatea pentru
optimizarea si mentenanta sistemelor

robotizate implementate in medii
industriale.
Colaboreaza  eficient 1n  echipe

multidisciplinare pentru proiectarea si
integrarea  solutiilor de  robotica
inteligenta.

Evalueaza impactul utilizarii sistemelor
robotizate asupra eficientei productiei si
sustenabilitatii proceselor industriale.
Se adapteazd la noile tehnologii s
cerinte din domeniul mecatronicii i
roboticii printr-un proces continuu de
invdtare si inovare.

. =

Capacitatea de a colabora eficient in
cadrul echipelor, de a-si asuma roluri de
lider, de a coordona activitatile
proiectelor de implementare si integrare
a sistemelor robotizate.

Asumarea unor decizii autonome privind
problemele si situatiilor aparute in
proiecte.

Asumarea  responsabilitdtii  pentru
planificarea, coordonarea si finalizarea
proiectelor de complexitate ridicata,
gestionand resursele si termenele cu
profesionalism.

Discipline care
contribuie la atingerea
rezultatelor invatarii
Programarea robotilor

industriali.

Managementul
sistemelor  robotizate;
Managementul
sistemelor robotizate —
proiect.
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35.

Cunostinte
situatiilor aparute in derularea
proiectelor implementare si
integrare a sistemelor robotizate.
Cunoasterea programelor si

instrumentelor specializate pentru
simulare (ex.: Arena,
PlantSimulation) si  optimizare,
pentru a analiza procese complexe si
a gasi solutii optime in scenarii
diverse.

Descrierea algoritmilor de
optimizare, precum optimizarea
liniard, algoritmi genetici si alte
metode avansate, pentru a
imbunatati procesele si a reduce
consumul de resurse, timpul sau
costurile.

Cunoasterea principiilor si tehnicilor
de a lua decizii strategice si
operationale informate pe baza
rezultatelor obtinute din simuldri si
analize de optimizare, contribuind
astfel la imbunatitirea eficientei
organizationale si la anticiparea
posibilelor probleme

Familiarizarea cu termenii si
principiile de baza ale logisticii
industriale, incluzdnd concepte
precum lantul de aprovizionare,
gestionarea stocurilor, fluxurile de
materiale si distributia.

REZULTATELE INVATARII

Aptitudini

Analizeazda si  interpreteazd  datele
generate de simuldri, pentru a identifica
tendinte, puncte critice si oportunitati de
optimizare.

Creeazd  modele  matematice  si
computationale care sd simuleze diferite
procese si sisteme din mediul industrial,
economic sau tehnic, pentru a intelege
comportamentul si performanta acestora.

Abilitatea de a proiecta si implementa un
lant de aprovizionare eficient, luand in
considerare cerintele pietei, costurile si
resursele disponibile.

Abilitdti in analiza datelor pentru a
optimiza deciziile logistice.

Responsabilitate si autonomie

Colaborarea 1n echipa si proiecte de
grup: Studenti vor invita sd lucreze
eficient In echipe pentru a dezvolta
modele de simulat cu evenimente
discrete, Impartasindu-si cunostintele si
cooperand la rezolvarea provocarilor
complexe.

Documentarea si comunicarea
rezultatelor: Dezvoltarea capacitatii de a
documenta corect proiectele si de a
prezenta clar concluziile si propunerile
de 1mbunatatire a modelelor simulate
intr-un limbaj tehnic adecvat.

Colaborarea in echipd si proiecte de
grup: Studenti vor invata sd lucreze
eficient in echipe pentru a dezvolta si
implementa sistemelor logistice,
impartasindu-si cunostintele si
cooperand la rezolvarea provocarilor
complexe.

Discipline care
contribuie la atingerea
rezultatelor invatarii

Tehnici de simulare si
optimizare

Logistica industriala
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36.

Cunostinte
Cunoasterea diferitelor tipuri de
sisteme logistice si a modului in care
acestea sunt integrate pentru a forma
un sistem logistic eficient
Cunoasterea metodelor de
optimizare a fluxurilor de materiale
si a utilizdrii resurselor pentru a
minimiza costurile §i a creste
eficienta operationala.

Intelegerea proceselor si tehnicilor
de planificare a lantului de
aprovizionare pentru a asigura o
aprovizionare eficientd, reducerea
timpilor de livrare si scaderea
costurilor logistice.

Cunoasterea metodelor de
gestionare a stocurilor, inclusiv
modele de cerere variabild si fixa, si
utilizarea sistemelor de reordonare
automata

Intelegerea principiilor si tehnicilor
de manipulare a materialelor,
inclusiv utilizarea echipamentelor
specifice (conveioare, roboti de
manipulare, vehicule autonome).
Cunoaste etapele si cerintele
specifice elaborarii unui proiect de
diploma in domeniul mecatronicii si
fabricatiei robotizate.

Identifica metode si tehnologii
avansate utilizate In proiectarea,

REZULTATELE INVATARII

Aptitudini

Abilitati de negociere si gestionare a
relatiilor cu furnizorii pentru a asigura
calitatea si termenele de livrare.
Abilitatea de a evalua si corecta
problemele din sistemele logistice prin
aplicarea  tehnicilor —matematice si
experimentale

Aplicd metode de analizd si proiectare
pentru dezvoltarea si optimizarea unei
solutii tehnice inovatoare.

Utilizeaza software de modelare, simulare
si analizd a sistemelor mecatronice pentru
verificarea conceptelor propuse.

Responsabilitate si autonomie
Documentarea si comunicarea
rezultatelor: Dezvoltarea capacitatii de a
documenta corect proiectele si de a
prezenta clar concluziile si propunerile
de 1imbunatitire a sistemelor de
automatizare intr-un limbaj tehnic
adecvat.

Planifica eficient activititile pentru
finalizarea proiectului in termenul
stabilit.

Respecta principiile de etica academica,
asigurand originalitatea si corectitudinea
continutului proiectului.

Discipline care
contribuie la atingerea
rezultatelor invatarii

Elaborarea §i sustinerea
Proiectului de Diploma;

Practica pentru
elaborarea  Proiectului
de Diploma.
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Cunostinte
simularea si implementarea
sistemelor mecatronice.
Explica principiile de cercetare,
dezvoltare si inovare aplicabile in

realizarea unui  proiect tehnic
complex.
Descrie modalitati de testare,

verificare si validare a solutiilor
tehnice  propuse 1n  cadrul
proiectului.

Cunoaste normele academice si
profesionale privind redactarea,
prezentarea $i  sustinerea unui
proiect tehnic.

REZULTATELE INVATARII

Aptitudini

Redacteazd un proiect de diploma clar,
coerent si bine documentat, respectind
normele academice si tehnice.

Prezintd si sustine argumentat solutiile
tehnice si rezultatele obtinute in fata unei
comisii de evaluare.

Coreleazd cunostintele teoretice si
experimentale pentru implementarea unei
solutii functionale si eficiente.

Responsabilitate si autonomie
Demonstreaza autonomie in luarea
deciziilor si in rezolvarea problemelor
tehnice aparute in timpul dezvoltarii
proiectului.

Colaboreaza eficient cu Indrumatorul si
cu alti specialisti pentru imbunatatirea
solutiilor tehnice propuse.

Evalueaza critic propriile rezultate si a

implementa imbunatatiri pentru
optimizarea proiectului final.
Decan FMT
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Discipline care
contribuie la atingerea
rezultatelor invatarii



