FISA DISCIPLINEI

Automatizari in electronica si telecomunicatii
Anul universitar 2018-2019

1. Date despre program

1.1 | Institutia de Tnvatamant superior Universitatea din Pitesti
1.2 | Facultatea Electronicd, Comunicalii si Calculatoare
1.3 | Departamentul Electronica, Calculatoare si Inginerie Electrica
1.4 | Domeniul de studii Inginerie electronicd, telecomunicatii si tehnologii informationale
1.5 | Ciclul de studii Licenta
1.6 | Programul de studii / Calificarea Electronica aplicata / Inginer electronist, transporturi si telecomunicatii
(214407); Proiectant inginer electronist (215213); Inginer productie
(215205); Inginer de cercetare in electronica aplicata (215224)
2. Date despre disciplina
2.1 |Denumirea disciplinei Automatizari in electronica si telecomunicatii
2.2 |Titularul activitatilor de curs Prof. dr. ing. loan Lita
2.3 |Titularul activitatilor de laborator sl. dr. Ing. Bogdan lon Cioc
2.4 |Anul de studii | 1Il [2.5 [Semestrul | I | 2.6 [Tipul de evaluare | Examen | 2.7 |Regimul disciplinei | D/O
3. Timpul total estimat
3.1 |Numar de ore pe saptamana 3 3.2 din care curs 2 3.3 seminar/laborator 1
3.4 |Total ore din planul de inv. 42 35 din care curs 28 3.6 seminar/laborator 14
Distributia fondului de timp ore
Studiul dupa manual, suport de curs, bibliografie si notite 10
Documentare suplimentara in biblioteca, pe platformele electronice de specialitate si pe teren 8
Pregatire seminarii/laboratoare, teme, referate, portofolii, eseuri 5
Tutoriat 2
Examinari 5
Alte activitafi .....

3.7 | Total ore studiu individual 30
3.8 | Total ore pe semestru 72
3.9 | Numar de credite 3
4. Preconditii (acolo unde este cazul)
4.1 | De curriculum Parcurgerea disciplinei Teoria sistemelor
C2 Aplicarea metodelor de baza pentru achizitia si prelucrarea semnalelor
4.2 | De competente C4 Proiectarea si utilizarea unor aplicatii hardware si software de complexitate redusa,
specifice electronicii
5. Conditii (acolo unde este cazul)
5.1 | De desfasurare a cursului Sala dotata cu videoproiector si ecran
52 De desfasurare a Laboratorul disciplinei, echipamente si aparaturd de laborator,
’ seminarului/laboratorului calculatoare, internet, software de simulare circuite

6. Competente specifice acumulate

Competente
profesionale

C4 Proiectarea si utilizarea unor aplicatii hardware si software de complexitate redusa, specifice electronicii

aplicate (2 P.C.)

C5 Aplicarea cunostintelor, conceptelor si metodelor de baza din: electronica de putere, sisteme automate, gestionarea
energiei electrice, compatibilitate electromagnetica (1 P.C.)

Competente
transversale

7. Obiectivele disciplinei

| 7.1 Obiectivul

| Insusirea principalelor metode de analiza si sinteza a sistemelor de reglare automate continue,
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general al disciplinei

telecomunicatiilor si al circuitelor electronice;

respectiv a sistemelor de reglare automate numerice; insusirea metodelor de implementare a
regulatoarelor; prezentarea unor aplicatii tipice de control automat din domeniul

7.2 Obiectivele
specifice

Obiective cognitive
electronicii si telecomunicatiilor;

functionare al acestora;

de prelucrare semnale);
Obiective procedurale
Definirea principiilor si
telecomunicatii.;

metodelor de control

modelarea si

Obiective atitudinale

automatizare .

automat folosite

- sa lucreze ingrijit si riguros, cu respectarea normelor si procedurilor;
- sa promoveze atitudine pozitiva fatd de colaboratori si pentry lucrul in echipa;
- s& dezvolte spiritul de initiativa in elaborarea, implementarea si depanarea unor aplicatii de

structurilor

- Sa cunoasca si sa nteleagad principiile si metodele utilizate automatizari in domeniul
- Sa cunoasca principalele tipuri de sistemelor de automatizare si reglare si principiul de

- S& cunoasca functionarea principalelor circuite utilizate n sistemele de automatizare Si
reglare de tip analogic sau digital (regulatoare, elemente de executie, traductoare si circuite

in electronica si

Sa identifice si sa configureze o schema sau un sistem de automatizare si reglare
automata, sa aleaga tipul de regulator si parametrii acestuia in cazul unei aplicatii date;

Sa configurele si sa implementeze regulatoare analogice si digitale;
Sa utilizeze metode de analiza si proiectare cu calculatorul a sistemelor automate, prin
simularea fenomenelor asociate functionarii
automatizare bazate pe regulatoare electronice continue sau discrete;

Sa implementeze aplicatii software Tn de automatizare si reglare folosind medii de
programare dedicate (LabVIEW, Matlab, Testpoint) .

moderne de

8. Continuturi

8.1. Curs Metode de Observatii _
predare Resurse folosite
Introducere
1.1. Definitii;scheme bloc
1.2. Clasificarea sistemelor automate Prelegere Calculator,
1 1.3. Sisteme de comanda si sisteme de reglaj automat Dezbatere Videoproiector
1.4. Sisteme automate continue si digitale Studiu de caz | Suport documentar
1.5. Modelele matematica ale sistemelor automate liniare si continue
—2o0re
Analiza sistemelor automate liniare si continue (SALC) cu ajutorul
modelului intrare-iesire. Prelegere Calculator,
2 2.1. Analiza SALC cu ajutorul ecuatiilor diferentiale Dezbatere Videoproiector
2.2. Analiza SALC cu ajutorul functiilor de transfer Studiu de caz | Suport documentar
2.3. Analiza in frecventa a SALC —2ore
Performantele SALC Prelegere Calculator,
3.1. Definirea performantelor in domeniul timp 9 Videoproiector
3 L . . Dezbatere
3.2. Definire performantelor in domeniul frecventa Studiu de caz Suport documentar
3.3. Stabilitatea SALC;criteriul Routh Hurwitz;criteriul Nyquist —2ore
Sinteza conventionala a regulatoarelor liniare monovariabile continue Prelegere Calculator,
4 4.1. Metoda alocarii Dezbatere Videoproiector
4.2. Metode grafice de sinteza a compensatoarelor —2ore | Studiudecaz | Suport documentar
4.3. Sinteza regulatoarelor P, PI, PD, PID continue Prelegere Calculator,
5 —2ore Dezbatere Videoproiector
Studiu de caz | Suport documentar
4.4. Tehnici de autoacordare a regulatoarelor PID Prelegere Calculator,
6 —2ore Dezbatere Videoproiector
Studiu de caz | Suport documentar
Proiectarea sistemelor de reglare numerice
. Prelegere Calculator,
5.1. Proiectarea regulatoarelor dead-beat . .
7 . - Dezbatere Videoproiector
5.2. Proiectarea regulatoarelor Dahlin )
_20re Studiu de caz | Suport documentar
5.3. Proiectarea regulatoarelor prin metoda alocarii polilor
o . . Prelegere Calculator,
5.4. Modalitati de reprezentare a regulatoarelor discrete in vederea . .
8 . - Dezbatere Videoproiector
implementarii :
—2ore Studiu de caz | Suport documentar
5.5. Implementarea regulatoarelor numerice in sisteme cu Prelegere Calculator,
9 microcontrolere Dezbatere Videoproiector
—2ore | Studiude caz | Suport documentar
10 | Traductoare, adaptoare si elemente de executie pentru automatizari Prelegere Calculator,
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in electronica si telecomunicatii Dezbatere Videoproiector
6.1. Definitii si clasificari Studiu de caz | Suport documentar
6.2. Performantele statice si dinamice ale traductoarelor
—2ore
6.3.Traductoare electrice si electronice Prelegere Calculator,
11 6.4. Rolul,caracteristicile si performantele adaptoarelor Dezbatere Videoproiector
—2ore | Studiude caz | Suport documentar
6.5. Exemple de adaptoare folosite in practica Prelegere Calculator,
12 6.5. Elemente de executie Dezbatere Videoproiector
—2ore | Studiude caz | Suport documentar
Sisteme de reglare automata utilizate in electronica si
e Prelegere Calculator,
telecomunicatii . .
13 - Dezbatere Videoproiector
7.1. Controlul automat al amplificarii )
. Studiu de caz | Suport documentar
7.2. Controlul automat al frecventei —2ore
7.3. Controlul surselor de alimentare in comutatie Prelegere Calculator,
14 7.4. Sisteme automate de pozitionare a antenelor Dezbatere Videoproiector
—2ore | Studiude caz | Suport documentar
Bibliografie

I.Lita, Automatizari Tn electronica Si telecomunicatii — notite de curs 2018
Claudiu Pozna, Teoria sistemelor automate, Ed. MATRIXROM, 2004;

Corneliu Lazar, Draguna Vrabie, Sorin Carari, Sisteme automate cu regulatoare
Mihail Voicu, Introducere in automatica, Ed. Polirom, 2002;

PID, Ed. MATRIXROM, 2004;

8.2. Aplicatii — Seminar / Laborator Metode de Observalii
predare Resurse folosite
Studiul de caz Calculator,
1 Regulatoare electronice neliniare. Aplicatie reglare temperatura cu regulator Exercitiul Echipamente
ON/OFF tripozitional — 2 ore. Lucrul Tn grup specifice,
Dezbaterea Platforme laborator
Studiul de caz Calculator,
2 Regulatoare numerice neliniare. Sistem de reglare a temperaturii intr-o Exercitiul Echipamente
incinta cu PC — 2 ore. Lucrul Tn grup specifice,
Dezbaterea Platforme laborator
Studiul de caz Calculator,
3 Regulatoare electronice analogice. Reglare turatie motor DC cu regulator Exercitiul Echipamente
P/PI/PD/PID - 2 ore. Lucrul Tn grup specifice,
Dezbaterea Platforme laborator
Studiul de caz Calculator,
4 Regulatoare numerice PID — 2 ore. Exerleglul Echlpqmente
Lucrul Tn grup specifice,
Dezbaterea Platforme laborator
Studiul de caz Calculator,
5 Sisteme de control a pozitiei unei antene parabolice — 2 ore. ExerAc il Echlpa_n_]ente
Lucrul Tn grup specifice,
Dezbaterea Platforme laborator
Studiul de caz Calculator,
6 Controlul automat al frecventei/amplificarii — 2 ore. Exerf: iiul Echlpqmente
Lucrul Tn grup specifice,
Dezbaterea Platforme laborator
Studiul de caz Calculator,
7 Controlul adaptiv. Colocviu laborator — 2 ore. ExerAc il Echlpa_n_]ente
Lucrul Tn grup specifice,
Dezbaterea Platforme laborator

Bibliografie

I. Lita, B. Cioc, Automatizari in electronica si telecomunicatii — platforme de laborator — format electronic 2018
S. F. Mihalache, Elemente de ingineria reglarii automate, Ed. MatrixRom, Bucuresti, 2008

Gheorghe Livint, Teoria sistemelor automate, Ed. Gamma, lasi, 1996

Dumitru Popescu, sa, Identificarea si comanda pentru aplicatii in timp real, UPB,

1995

9. Coroborarea continuturilor disciplinei cu asteptarile reprezentantilor comunitatii epistemice,
asociatiilor profesionale si angajatori din domeniul aferent programului

n vederea actualizarii si imbunétatirii continutului disciplinei, cadrele didactice au participat la urmatoarele activitati:
- intalniri de lucru cu specialisti din productie si angajatori (Automobile Dacia, Lisa Draxelmaier, Arctic Gaesti,

Seminarii NI Romania);

- Workshop-urile si conferintele nationale si internationale ECAI, SIITME, ISSE;
Schimb de bune practici cu colegi din alte centre unversitare (Bucuresti, Timisoara, lasi, Cluj, Sibiu) cu ocazia
concursurilor studentesti Tehnici de Interconetare in Electronica si Tudor Tanasescu

10. Evaluare




Tip activitate 10.1 Criterii de evaluare 10.2 Metode de evaluare 10.3 Pm}:ﬂn{;rlgdln nota

Evaluari periodice . 30%

S e Test scris

Evaluare finala - 50%
10.4 Curs = 5 Proba scris

Elaborare tema de casa h 10%

Intrebari

10'5. Rezolvarea studiilor de caz si completarea fiselor < e .
Seminar/ - . < . Proba practica si test scris 10%
Laborator de Tnregistrare a rezultatelor lucrdrilor practice

10.6 Standard minim de
performanta

Nota 5 la evaluarea finala si si indeplinirea cerintelor minimale de la activitatile din timpul

semestrului.

Set de cunostinte minimale pentru promovarea evaluarii finale:
- Cunoasterea structurii de baza si a performantelor SALC;

- Cunoasterea structurii si a raspunsului in timp al regulatoarelor neliniare (bipozitionale)
- Cunoasterea structurii si a raspunsului in timp al regulatoarelor P, PI, PD, PID continue;
- Cunoasterea metodelor de proiectare a sistemelor de reglare numerice;

Data completarii
19.09.2018

Data avizarii in departament

21.09.2018

Titular de curs Titular de laborator
Prof. dr. Ing. loan LITA sl. dr. Ing. Bogdan lon Cioc

Director de departament

Prof.univ.dr.ing. Gheorghe SERBAN




