FISA DISCIPLINEI

Sisteme de propulsie ale automobilelor si elemente de optimizare functionala,

1. Date despre program

2023-2024

1.1 | Institutia de invatamant superior Universitatea Nationalé de Stiinta si Tehnologie POLITEHNICA
Bucuresti, Centrul Universitar Pitesti
1.2 | Facultatea Mecanica si Tehnologie
1.3 | Departamentul Autovehicule si Transporturi
1.4 | Domeniul de studii Ingineria Autovehiculelor
1.5 | Ciclul de studii Master
1.6 | Programul de studii / Calificarea Conceptia si Managementul Proiectarii Automobilului | Master
2. Date despre disciplina
2.1 |Denumirea disciplinei Sisteme de propulsie ale automobilelor si elemente de optimizare functionala
2.2 |Titularul activitatilor de curs Adrian Clenci
2.3 [Titularul activitatilor de laborator/seminar |Adrian Clenci
2.4 |Anuldestudii | | [2.5 [Semestrul |1l [2.6 [Tipuldeevaluare] E [ 2.7 [Regimul disciplinei | DAP
3. Timpul total estimat
3.1 |Numar de ore pe saptamana 3 3.2 din care curs 2 3.3 laborator 1
3.4 |Total ore din planul de inv. 42 3.5 din care curs 28 3.6 seminar/laborator 14
Distributia fondului de timp (SI disc. / sem. = Ncr. / disc. x 25 - ADD = 5 x 25 — 42 = 83 ore) ore
Studiul dupa manual, suport de curs, bibliografie si notite 30
Documentare suplimentara in biblioteca, pe platformele electronice de specialitate si pe teren 20
Pregatire seminarii/laboratoare, teme, referate, portofolii, eseuri 20
Tutoriat -
Examinari 4
Prezentare tema de casa 9
3.7 | Total ore studiu individual 83
3.8 | Total ore pe semestru =34+3.7) 125
3.9 | Numar de credite 5
4. Preconditii (acolo unde este cazul)
4.1 | De curriculum -
Cunogtinte anterioare acumulate la disciplinele Metode numerice, Electrotehnica si
Masini electrice, Electronica si Bazele Sistemelor Automate, Echipament electric si
4.2 | De competente electronic auto, Termotehnicd si Magini Termice, Motoare cu Ardere Interna,
Dinamica Autovehiculelor, Calculul si Constructia Autovehiculelor, Economicitatea
Autovehiculelor si Protectia Mediului
5. Conditii (acolo unde este cazul)
5.1 | De desfasurare a cursului Tabla, Videoproiector, Calculator
N . Tabld, Machete, Modele, Standuri, Echipamente de laborator,
5.2 | De desfasurare a laboratorului ; .
Videoproiector, Calculator

6. Obiectivele disciplinei

7.1 Obiectivul general al disciplinei

Insusirea de cétre studenti a notiunilor legate de sistemele actuale de
propulsie destinate mobilitatii rutiere

7.2 Obiectivele specifice

Nofiuni teoretice si practice temeinice legate de funcfionarea sistemelor
actuale de propulsie destinate mobilitatii rutiere
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7. Continuturi

8.1. Curs Nr. Metode de predare Observafi .
ore Resurse folosite
Evolutia automobilului. Organizarea generalda a autoturismelor. Performanta
(termeni generali): energie, putere, moment, consum, poluare, agrement de
1 | conducere, fiabilitate. Notiuni de bilant energetic: bilant de tip ,well to wheel” / tank 2
to wheel” vs. total life cycle assessment”. Reglementari legislative referitoare la
poluarea chimica si la emisiile de CO2 vs. asteptarile clientilor. Prelegerea
Utilizarea autoturismului: dinamica longitudinald a autoturismului; determinarea
2 | puterii maxime si determinarea caracteristicii exterioare a motorului termic sau 4 Expunerea cu material
electric (plaja de functionare). Franarea recuperativa. suport
Vehiculul propulsat de motorul cu ardere interna (ICEV):
- principiul de functionare a MAI (ICE) si stocarea combustibilului; Descrierea si Tabla
- transmisia ca element de corelare a MAI la conditile autopropulsarii; de ce exemplificare
este nevoie de o transmisie; cutii de viteze cu variatie discreta sau cu variatie ) .
3 - . , AT . e 8 . Videoproiector
continud a raportului de transmitere, cu si fara intreruperea fluxului de putere; Studiul de caz
cutii de viteze manuale si automate vs. cutii de viteze cu conversie automata a
S LT - S . Calculator
turatiei si momentului motor; elemente de optimizare functionald: compromisul Dezbaterea
economicitate - capacitate de demarare (EcoDriving/GSI).
Vehiculul electric cu baterii (BEV): Conversatia euristica
- masini electrice si stocarea energiei electrice: principii de functionare si
4 caracteristici de functionare; 6 Explicatia
- transmisia ca interfatd intre sursa de energie mecanica (motor electric) si
utilizatorul energiei (rotile motoare); de ce foloseste BEV un reductor.
- influenta stilului de conducere asupra consumului energetic.
5 Vehiculul electric hibrid (HEV): serie; paralel; serie-paralel; de tip ,power-split’ (cu 8
intreruperea fluxului de putere).
TOTALORE: | 28
N Nr. Observatii
8.2. Aplicatii - Laborator Metode de predare .
ore Resurse folosite
Metode si mijloace de incercare pentru determinarea performantelor energetice si E terial Tabl. Machet
1 ecologice ale autoturismelor: standul motor (BMS cu si féra volant de inertie, BFD, 4 xpun:reDa cu materia Ma d "’ll’ SE:C Zet
BHD), standul cu rulouri (B&R), Real Driving Emissions (RDE) via Portable suport, ‘T.?.C”erea 3t th? " at” (‘j‘”'
Emissions Measurement Systems (PEMS) c exempt.| |carefat,. « cllpsmetne €
2 Reproducerea la standul motor a deplasarii stabilizate a unui autoturism in trepte 4 onvg;szig?e?ggs ica, Vi d:oo:ﬁig(r:ior
diferite de viteze: analiza comparativa a performantelor energetice si ecologice S P ’
- — - — - eE— - Explicatia, Calculator,
3 | Arhitectura unui sistem de propulsie specific unui BEV cu sau fara cutie de viteze 2 N X
4 | Arhitectura unui sistem de propulsie hibrid 2 Studiul de caz, Acces internet,
- Exercitiul, Experimentul
5 | Incheiere laborator. Evaluarea studentilor 2 xercifl, Experimentu ww
TOTALORE: | 14
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8. Coroborarea continuturilor disciplinei cu asteptarile reprezentantilor comunitatii epistemice,
asociatiilor profesionale si angajatori din domeniul aferent programului

Competentele dobéndite in cadrul acestei discipline permit absolventilor sa lucreze in domeniul ingineriei autovehiculelor: conceptie, proiectare,
calibrare, incercare, omologare sisteme de propulsie. Fiind o disciplind de aprofundare in domeniul de studiu, scopul sdu este pregatirea studentilor,
mai ales, pentru centre de inginerie (proiectare, cercetare, dezvoltare, validare, omologare). In egald masura, parcurgerea disciplinei permite o
integrare in unitdtile de service pentru activitati de diagnosticare si mentenanta a sistemelor de propulsie




9. Evaluare

Tip activitate 10.1 Criterii de evaluare 10.2 Metode de evaluare 10.3 Pondere din nota finala
Participare activa la curs 3
(implicare in dezbateri, interes Intrebari-raspunsuri.
P N . e A 10%
pentru disciplind) Inregistrare saptdmanala
10.4 Curs
Intelegerea si aplicarea corectsd a e
problematicii tratate, capacitatea Evaluare finald scrisa 50%
de analizé si sinteza
10.5 Laborator Analiza lucrarilor de laborator Analiza covre.ctltudlnu 20%
lucrarilor
10.6 Tema de casa Analiza temelor de caséd Continut si prezentare 20%
& manevrarea unitatilor de masura implicate in marimile specifice disciplinei
10.7 Standard e . ; . . ,
minim de + bazele functionérii sistemelor de propulsie clasice, hibride si pur electrice
performanta + efectuarea unui bilant energetic al unui sistem de propulsie
¢ generalitadti privind testarea sistemelor de propulsie
Data completarii Titular de curs . Titular de laborator 4
28.09. 2023 Adrian Clenci, prof. gfpum Adrian Clenci, prof. gfpu@
Data aprobarii in Consiliul departamentului, Director de departament, Director de departament,
29.09.2023 (prestator) (beneficiar),
Helene Suster, s.I. Helene Suster, s.1.
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