FISA DISCIPLINEI

Dinamica Autovehiculelor / Road Vehicle Dynamics
Anul universitar 2023-2024
1. Date despre program

1.1 | Institutia de invatdmant superior | Universitatea Nationald de Stiinta si Tehologie POLITEHNICA Bucuresti
1.2 | Facultatea Mecanicd si Tehnologie (Centrul Universitar Pitesti)
1.3 | Departamentul Autovehicule si Transporturi
1.4 | Domeniul de studii Ingineria Autovehiculelor
1.5 | Ciclul de studii Master
1.6 | Programul de studii / Calificarea Ingineria Automobilelor Pentru o Mobilitate Durabila
2. Date despre disciplina
2.1 |Denumirea disciplinei Road Vehicle Dynamics / Dinamica Autovehiculelor Rutiere
2.2 |Titularul activitatilor de curs prof.univ.dr.ing. Stefan TABACU
2.3 |Titularul activitatilor de seminar prof.univ.dr.ing. Stefan TABACU
24 |Anuldestudi | I [25 [Semestrul [ Il [ 2.6 [Tipuldeevaluare | E | 2.7 [Regimul disciplinei )
3. Timpul total estimat
3.1 |Numar de ore pe saptaména 3 3.2 din care curs 2 3.3 seminar 1
3.4 |Total ore din planul de inv. 42 35 din care curs 28 3.6 seminar 14
Distributia fondului de timp alocat studiului individual ore
Studiul dupa manual, suport de curs, bibliografie si notite 25
Documentare suplimentara in bibliotecd, pe platformele electronice de specialitate si pe teren 10
Pregatire seminarii/laboratoare, teme, referate, portofolii, eseuri 20
Tutoriat 2
Examindri 1
Alte activitati. -
3.7 | Total ore studiu individual 58
3.8 Total ore pe semestru? 100
3.9 Numar de credite alocate disciplinei 4
4. Preconditii (acolo unde este cazul)
4.1 De curriculum Parcurgerea disciplinelor Mecanicé;
4.2 De competente Competente acumulate la disciplinele Mecanica, Dinamica autovehiculelor Calculul i constructia autovehiculelor
5. Conditii (acolo unde este cazul)
51 De desfasurare a cursului Sala de curs dotata cu tabla, videoproiector si calculator.
5.2 De desfasurare a seminarului Studiul conditiilor de autoptopulsare.
6. Competente specifice acumulate
CP1. Conceptia si proiectarea inovativa cu scopul realizarii de produse, tehnologii care sa asigure o mobilitate durabilé (sustenabila) (0,5 p.c.)
o CP2. Modelarea si simularea numericé a diferitelor componente, subansambluri si ansambluri din componenta automobilului, in contextul
S minimizarii numarului de prototipuri fizice (1,0 p.c.)
g % CP4. Cercetarea experimentala cu scopul validarii prototipurilor rezultate din activitdtile de conceptie, proiectare, modelare si simulare numerica
55 | (10pe
© s (CPS.p Do)cumentarea si valorificarea informatiei (0,5 p.c.)
CP6. Comunicarea profesionala (0,5 p.c.)
L O
£
I g CT2. executarea responsabild a sarcinilor profesionale in conditii de autonomie (0,5 p.c.)
7. Obiectivele disciplinei
Disciplina are ca obiectiv general insusirea de catre studentj a cunostintelor de specialitate privind
7.1 Obiectivul general al disciplinei elementele de dinamica autovehiculelor rutiere si a principiilor de calcul si proiectare pentru
predimensionarea parametrilor constructivi si_energetici si pentru evaluarea performantelor
« sa defineasca categoriile constructive de autovehicule si parametrii constructivi care caracterizeaza
7.2 Obiectivele specifice COQStmcﬁa d? aUt.ovehilele; . - . - -
+ s& cunoasca defineasca rezistentele la inaintare si conditjile autopropulsarii;
+ s inteleaga fenomenele de interactiune dintre rofj si calea de rulare;
8. Continuturi
8.1. Curs Nr. ore Metode de Observatii _
predare Resurse folosite
1| Conditiile de rulare ale rofjlor 8 Prelegerea,
2| Aderenta rotilor pe cale 4 descriere si Tabla, videoproiector
3| Definirea rezistentelor la inaintarea automobilului 4 exemplificare,
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8.1. Curs Nr. ore Metode de Observatii
o ) predare Resurse folosite
4| Reactiunile normale dintre roti si cale de rulare 4 dezbaterea,
5| Calculul de tractiune 4 studiu de caz
6| Evaluarea performantelor dinamice si de tractiune 4
TOTAL ORE 28
8.2. Aplicatii - Seminar Nr. ore Metode de Observafi .
predare Resurse folosite
1 Determinarea coordonatelor centrului de greutate si a reactjunilor statice dintre rofj si 2
cale Explicatia,
2 | Definirea rezistentelor la inaintarea automobilului 2 descriere si
3 Calcul de traciune 2 exemplificare, Tabla, videoproiector
: . studiul de caz,
4 Capacitatea de conducere a autovehiculelor 2 experimentul
5 Modele matematice si numerice pentru studiul performantelor autovehiculelor 4
TOTAL ORE 14
8.3 Tema de casa Nr. ore Metode de Observatii
) ) predare Resurse folosite
1 Primirea temei i prezentarea breviarului 2 - )
2 Studiul solutjilor similare si al tendintelor de dezvoltare 2 Expllzaeglsé;tudml Materiale bibliografice,
3 Continut. Concluzii 4 '
TOTAL ORE 8

Bibliografie minimala:

Azadi, S., Kazemi, R., Nedamani, H.R., Vahicle Dynamics and Control, Elsevier, 2021

Balkwill, J., Perfomance Vehicle Dynamcs - Engineering and Application, Butterworth-Heinemann, 2018
Happian-Smith, J., An Itroduction to the Modern Vehicle Design, SAE International, 2002

Ghiulai,C., Vasiliu Ch, Dinamica autovehiculelor, Editura Didactica si Pedagogica Bucuresti, 1975
Milliken, W., Milliken, D, Race car vehicle dynamics, SAE Inc, 1995
Pauwelussen, J.P., Essentials of Vehicle Dynamics, Butterworth-Heinemann, 2015
Tabacu, S., note de curs 2023-2024
Tabacu, S., Tabacu, |., Macarie, T., Neagu E, Dinamica autovehiculelor, Editura Universitatii din Pitesti, 2004
Tabacu, S., Popa, D., Backward-Facing Analysis for the Preliminary Estimation of the Vehicle Fuel Consumption, Sustainability, 15(6), 5344, 2023
Wong, J.,Y., Theory of ground vehicles (Fifth Edition), John Wiley & Sons, 2022

9. Coroborarea continuturilor disciplinei cu asteptarile reprezentantilor comunitatii epistemice,
asociatiilor profesionale si angajatori din domeniul aferent programului

Competentele dobéndite in cadrul acestei discipline permit absolventilor sé lucreze in domeniul ingineriei autovehiculelor: conceptie, proiectare,
incercare, omologare dispozitive si sisteme suplimentare/optionale.

10. Evaluare

Tip activitate 10.1 Criterii de evaluare| 10.2 Metode de evaluare 10.3 Pondere din nota finala
Participare activa la curs, rdspunsuri Tnregistrare saptdmanals 10%
corecte la intrebari, interes pentru
disciplina

104 Curs Tntelggerea si aplicarea corectd a Evaluare finala orala 50%
problematicii tratate, capacitatea de
analiza si sintezd
Implicare, activitate de-a lungul

10.5 Seminar semestrului - Caiet seminar si evaluare orala 20%
Prezentarea si interpretarea
rezultatelor

10.6. Tema de casa Corectitudinea rezolvarii Prezentare orald. Discutii individuale 20%

10.7 Standard minim de
performanta

+ sa elaboreze criterii pentru stabilirea caracteristicilor constructiv pentru un tip de autovehicul;
+sareprezinte printr-un model de calcul conditiile de functionare ale unui subsistem al automobilului sau al autovehiculului si pe baza acestuia

sa evalueze performantele autovehiculului;

+s3 caracterizeze din punct de vedere dinamic conditiile de autopropulsare si factorii care le influenteaza iar pe baza acestora sa stabileasca

limitele de utilizare ale unui autovehicul

Data completarii

29.09.2023

Data avizarii in departament

29.09.2023

Titular rs
Prof.univ.dr.ing.

n TABACU

22

Titular de seminar,
Prof.univ.dr.ing. Ste

orator
ABACU

Director de departament
S.l.dr.ing. Helene SUSTER




