FIŞA DISCIPLINEI
TEHNICI DE INTELIGENŢĂ ARTIFICIALĂ
1. Date despre program

	1.1
	Instituţia de învăţământ superior
	Universitatea din Piteşti

	1.2
	Facultatea
	de Stiinţe

	1.3
	Departamentul
	……………..

	1.4
	Domeniul de studii
	Inginerie Energetică

	1.5
	Ciclul de studii
	Licenţă

	1.6
	Programul de studii / Calificarea
	Energetică şi Tehnologii Nucleare 


2. Date despre disciplină
	2.1
	Denumirea disciplinei
	TEHNICI DE INTELIGENŢĂ ARTIFICIALĂ

	2.2
	Titularul activităţilor de curs
	Prof.dr.ing Ionita Silviu

	2.3
	Titularul activităţilor de laborator
	Prof.dr.ing.Ionita Silviu

	2.4
	Anul de studii
	III
	2.5
	Semestrul
	1
	2.6
	Tipul de evaluare
	       C
	2.7
	Regimul disciplinei
	D/O


3. Timpul total estimat
	3.1
	Număr de ore pe saptămână
	2
	3.2
	din care curs
	1
	3.3
	laborator
	1

	3.4
	Total ore din planul de inv.
	28
	3.5
	din care curs
	14
	3.6
	laborator
	14

	Distribuţia fondului de timp
	ore

	Studiul după manual, suport de curs, bibliografie şi notiţe
	10

	Documentare suplimentară în bibliotecă, pe platformele electronice de specialitate şi pe teren
	8

	Pregătire seminarii/laboratoare, teme, referate, portofolii, eseuri
	6

	Tutoriat
	-

	Examinări
	4

	Alte activităţi .....
	-

	3.7
	Total ore studiu individual
	28

	3.8
	Total ore pe semestru
	56

	3.9
	Număr de credite
	2


4. Precondiţii (acolo unde este cazul)
	4.1
	De curriculum
	Electronică, Algebra, Teoria reglarii automate

	4.2
	De competenţe
	


5. Condiţii (acolo unde este cazul)

	5.1
	De desfăşurare a cursului
	Sala dotata cu echipamente multimedia. Capacitatea sălii: minim 45 locuri

	5.2
	De desfăşurare a seminarului/laboratorului
	Sală de laborator cu minim 8 posturi de lucru şi dotari de laborator adecvate tematicii de laborator.


6. Competenţe specifice acumulate
	Competenţe profesionale
	C2 Explicarea și interpretarea conceptelor generale și specifice privind procesele tehnologice din cadrul sistemelor de utilizare a energiei 

C5. Utilizarea în scop creativ și inovativ a cunoștințelor de baza privind materialele, structura și funcționarea echipamentelor si sistemelor nucleare

	Competenţe transversale

transversale
	-


7. Obiectivele disciplinei 

	7.1 Obiectivul general al disciplinei
	Cursul oferă o perspectivă integratoare, pragmatică asupra paradigmelor şi tehnologilor în domeniul sistemelor cu inteligenta artificiala.

	7.2 Obiectivele specifice
	· Înţelegerea modului de funcţionare a sistemelor de control bazate pe IA.

· Abordarea din punct de vedere practic a conceptului de sistem de control bazat pe cunoştinţe. 


8. Conţinuturi

	8.1. Curs 
	Metode de predare
	Observaţii

Resurse folosite

	1
	Definirea conceptului de inteligentă artificială în contextul evoluţiei tehnologiei sistemelor. Trăsăturile definitorii ale sistemelor inteligente. Terminologie.
	Prelegere

Exemplificare
	Expunere libera

	2
	Motivaţia pentru controlul inteligent. Atributele sistemelor inteligente. Paradigme ale inteligenţei artificiale cu aplicaţii în controlul sistemelor de producere şidistribuţie a energiei.
	Prelegere

Exemplificare
	Expunere libera

Prezentari grafice pe tabla

	3
	Sisteme cu logică multivalentă. Mulţimi şi logică fuzzy. Rationamentul aproximativ in descrierea proceselor.
	Prelegere

Exemplificare
	Expunere libera

Prezentari grafice pe tabla

	4
	Sisteme bazate pe cunoştinţe. Utilizarea sistemelor fuzzy în modelarea raţionamentului aproximativ.
	Prelegere

Exemplificare
	Expunere libera

Prezentari grafice pe tabla

	5
	Reguli şi baze de reguli fuzzy. Mecanisme de inferenţă logică. Metode si algoritmi de defuzificare.
	Prelegere

Exemplificare
	Expunere libera

Prezentari grafice pe tabla

	6
	Etapele de proiectare si modelare simulativa a sistemelor cu logica fuzzy
	Prelegere

Exemplificare
	Expunere libera

Prezentari grafice pe tabla

	7
	Implementarea hardware si software a sistemelor fuzzy.
	Prelegere

Exemplificare
	Expunere libera

Prezentari grafice pe tabla

	8
	Structuri de procesare fuzzy. Arhitectura hardware de bază a unui sistem de procesare fuzzy.
	Prelegere

Exemplificare
	Materiale didactice prezentate cu videoproiector,

	9
	Sisteme conexioniste-neuronale. Conceptul de neuron artificial şi funcţionarea lui ca procesor de semnale/date. 
	Prelegere

Exemplificare
	Expunere libera

Prezentari grafice pe tabla

	10
	Tipuri şi structuri de retelele neuronale artificiale (RNA) şi modul de prelucrare a datelor in RNA. 
	Prelegere

Exemplificare
	Expunere libera

Prezentari grafice pe tabla

	11
	Aplicaţii ale RNA pentru recunoaşterea formelor. Legi de antrenare/învăţare a RNA.. 
	Prelegere

Exemplificare
	Expunere libera

Prezentari grafice pe tabla

	12
	Aplicaţii ale RNA pentru identificarea sistemelor.
	Studiu de caz
	Expunere libera

Prezentari grafice pe tabla

	13
	Conceptul de agent software inteligent. 
	Studiu de caz
	Materiale didactice prezentate cu videoproiector,

	14
	Studiu de caz pentru o aplicaţiiepe bază de agenţi software în controlul sistemelor distribuite.
	
	

	Bibliografie

1. Silviu Ionita, Sisteme fuzzy, Ed. Univ din Pitesti, 2004

2. Silviu Ionita, Bazele ingineriei cunoştinţelor cu aplicaţii în sisteme expert, Ed. MatrixRom, 2004

3. Dan Dumitrescu, Hariton Costin Reţele neuronale, Ed. Teora, 1995.


	8.2. Aplicaţii – Seminar / Laborator
	Metode de predare
	Observaţii

Resurse folosite

	1
	Implementarea sistemelor cu logică fuzzy. Lucru cu pachetul software specializat din Matlab.
	Coordonare activitati practice
	Calculatoare PC

Mediu de simulare

	2
	Implementarea sistemelor cu logică fuzzy de tip Mamdani. Proiectarea de aplicaţii. Utilizarea Simulink.
	Coordonare activitati practice
	Calculatoare PC

Mediu de simulare

	3
	Implementarea de aplicatii de control cu echipamentul de laborator „ball and plate” (1)
	Exemplificare

Demonstratie
	Platforma experimentala 

Mediu de dezvoltare SW

	4
	Implementarea de aplicatii de control cu echipamentul de laborator „ball and plate” (2)
Colocviu de evaluare. Verificarea şi deprinderilor practice dobândite de fiecare student
	Coordonare activitati practice 
	Calculatoare PC

Mediu de simulare

	Bibliografie

4. Silviu Ionita, Sisteme fuzzy, Ed. Univ din Pitesti, 2004

5. E. Sofron (coord.), N. Bizon, S. Ionita, R. Raducu, Sisteme de Control Fuzzy-modelare si proiectare asistate de calculator, Editura ALL, 1998. 


9.  Coroborarea conţinuturilor disciplinei cu aşteptările reprezentanţilor comunitaţii epistemice, asociaţiilor profesionale şi angajatori din domeniul aferent programului

	Competenţele dobândite la disciplină permit absolvenţilor să lucreze ca: Inginer sisteme, Inginer automatist


10.  Evaluare
	Tip activitate
	10.1 Criterii de evaluare
	10.2 Metode de evaluare
	10.3 Pondere din nota finală

	10.4 Curs
	Evaluare pe parcurs
Evaluare finala
	Lucrare scrisa la jumatatea sem.
Examen oral
	10%

50%

	10.5 Laborator
	Verificarea abilitatilor practice de a elabora modelelul simulative pentru o problema de control pe baza IA
	Proba practica
	40%

	10.6 Standard minim de performanţă
	Sustinerea si promovarea unei probe privind structura si functionarea unui echipament din domeniile energetica, energetica nucleara, sisteme automate, gestionarea energiei electrice, electronica, bunuri de larg consum şi servicii.
(să descrie un sistem de reguli pentru o problemă de control/decizie, să modeleze sisteme de control bazate pe cunoştinţe folosind logica fuzzy, să modeleze sisteme neuronale cu aplicaţii în probleme de control/decizie, să utilizeze toolbox-urile specializate din Matlab-Simulink)


Data completării


     Titular de curs



Titular de laborator



                             Prof.dr.ing Silviu Ionita


Prof.dr.ing Silviu Ionita
Data avizării în departament





Director de departament









                 Prof.univ.dr. Ioan LITA
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