1. Date despre program

FISA DISCIPLINEI

MECATRONICA

anul universitar 2017-2018

1.1 | Institutia de Tnvatdmant superior Universitatea din Pitesti
1.2 | Facultatea Electronica, Comunicatii si Calculatoare
1.3 | Departamentul Electronica, Calculatoare si Inginerie Electrica
1.4 | Domeniul de studii Inginerie electronica, telecomunicatii si tehnologii
informationale
1.5 | Ciclul de studii Licenta
1.6 | Programul de studii / Calificarea Electronica aplicata/Inginer electronist
Inginer montaj; Inginer electronist, transporturi si telecomunicatii; Inginer productie;
Proiectant inginer electronis; Proiectant inginer de sisteme si calculatoare; Inginer
proiectant comunicatii
Noi ocupatii propuse pentru a fi incluse in COR:
Inginer planificare retea; Inginer operare retea; Inginer suport véanzari; Inginer
management produse; Instructor pregatire profesionald; Manager proiect
2. Date despre disciplina
2.1 |Denumirea disciplinei MECATRONICA
2.2 |Titularul activitatilor de curs Conf. univ.dr.ing. Monica-Anca CHITA
2.3 |Titularul activitatilor de seminar -
2.4 |Titularul activitatilor de laborator Conf. univ. dr.ing. Monica-Anca CHITA
2.5 |Anul de studii | Il [2.5 [Semestrul | | [ 2.6 [Tipul de evaluare [Colocviu | 2.7 [Regimul disciplinei | S/L
3. Timpul total estimat
3.1 |Numar de ore pe saptdmana 2 3.2 din care curs 1 3.3 laborator 1
3.4 |Total ore din planul de inv. 28 3.5 din care curs 14 3.6 laborator 14
Distributia fondului de timp ore
Studiul dupa manual, suport de curs, bibliografie si notite 20
Documentare suplimentara in biblioteca, pe platformele electronice de specialitate si pe teren 10
Pregatire seminarii/laboratoare, teme, referate, portofolii, eseuri 10
Tutoriat -
Examinari 4
Alte activitati ..... -
3.7 | Total ore studiu individual 44
3.8 | Total ore pe semestru 72
3.9 | Numar de credite 3
4. Preconditii (acolo unde este cazul)
4.1 | De curriculum Parcurgerea disciplinelor: Informatica aplicata, Materiale utilizate pentru electronica
42 | D Competente acumulate la disciplinele: Dispozitive electronice, Semnale si sisteme,
. e competente - - . - ; .
’ Tehnici CAD in realizarea modulelor electronice, Programare in Labview
5. Conditii (acolo unde este cazul)
< . Sala cu o capacitate de minim 50 locuri dotata cu videoproiector si ecran
5.1 | De desfasurare a cursului .
’ de proiectie, 2 table.
52 De desfasurare a Sala dotata cu videoproiector si ecran/Laboratorul disciplinei (sala T 207),
) seminarului/laboratorului calculatoare
6. Competente specifice acumulate
g C1 Utilizarea elementelor fundamentale referitoare la dispozitivele, circuitele, sistemele, instrumentatia
S tehnologica (3 p.c.)
'g C1.1 Descrierea functionarii dispozitivelor si circuitelor electronice si a metodelor fundamentale de masurare a
S marimilor electrice (0,25 p.c.)
< C1.2 Analiza circuitelor si sistemelor electronice de complexitate mica/ medie, in scopul proiectarii si masurarii
% acestora (0,25 p.c.)
o C1.3 Diagnosticarea/depanarea unor circuite, echipamente si sisteme electronice (0,25 p.c.)
3 C1.4 Utilizarea instrumentelor electronice si a metodelor specifice pentru a caracteriza si evalua performantele
g unor circuite si sisteme electronice (0,25 p.c.)
O C1.5 Proiectarea si implementarea de circuite electronice de complexitate mica/medie utilizand tehnologii CAD-
CAM si standardele din domeniu (2 p.c)
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0Competente
transversale

CT1. Analiza metodica a problemelor intalnite in activitate, identificand elementele pentru care exista
solutii consacrate, asigurand astfel indeplinirea sarcinilor profesionale;

CT2. Definirea activitatilor pe etape si repartizarea acestora subordonatilor cu explicarea completa a
indatoririlor, in functie de nivelurile ierarhice, asigurdnd schimbul eficient de informatii si
comunicarea interumana;

CT3. Adaptarea la noile tehnologii, dezvoltarea profesionala si personala, prin formare continua
folosind surse de documentare tiparite, software specializat si resurse electronice in limba roméana si,
cel putin, intr-o limba de circulatie internationala.

7. Obiectivele disciplinei
7.1 Obiectivul general al | Cunoasterea principalelor elemente elastice pentru transformarea semnalelor, a senzorilor
disciplinei utilizati Tn mecatronica si a modelelor matematice ale sistemelor mecatronice.
Obiective cognitive
- sarecunoasca si sa defineasca corect termenii specifici domeniului tehnic;
- sa comunice oral sau in scris, in contexte profesionale proprii aspecte prinvind
structura sistemelor mecatronice, prin mesaje cu grad mediu de dificultate;
- sa inteleagd si sa interpreteze corespunzator mesajul global al unui text de
specialitate in domeniul mecatronicii.
Obiective procedurale
- sa utilizeze noile tehnici de invatare a aspectelor generale privind mecatronica in
activitati practice de comunicare cu nativi sau non-nativi;
- sa-si dezvolte strategii de invatare individuale in vederea ameliorarii propriei
7.2 Obiectivele specifice competente de lucru domeniul traductoarelor in functie de nevoile specifice, prin
munca Tn echipa sau in autonomie;
- sa identifice si sa utilizeze sistemele mecatronice esentiale profesiei pentru care
se pregatesc prin programul de studii urmat.
Obiective atitudinale
- sa surprinda aspectul diferentelor continute de mecatronica si al impactului
acestora in interactiunile profesionale;
- sareactioneze in dezbateri pe baza de feedback;
- sapromoveze atitudinea pozitiva fata de partenerii de dialog;
- sadezvolte spiritul de initiativa in elaborarea unor sarcini.
8. Continuturi
8.1. Curs Metode de Observatii
predare Resurse folosite
Introducere in mecatronica (notiunea de mecatronica, scurt istoric, Prelegere . .
1 ; . NI . Calculator, Videoproiector
societatea avansat informatizatd si mecatronica) — 2 ore
> Materiale utilizate in mecatronica (materiale metalice feroase, Prelegere c . .
. ) ) ; alculator, Videoproiector
materiale metalice neferoase, materiale nemetalice) — 2 ore
Elemente elastice pentru transformarea semnalelor (nofiuni
generale, elemente elastice lamelare, elemente elastice de tip bara . .
3 d . . g > . ; Prelegere Calculator, Videoproiector
e torsiune si arcuri elicoidale, arcuri bimetalice, sisteme de
elemente elastice, elemente elastice speciale) — 2 ore
Senzori utilizati in mecatronica (senzori pentru marimi geometrice
(deplasari liniare si unghiulare), senzori pentru marimi mecanice
(viteze, acceleratii, vibratii, turatii, forte, cupluri, deformatii, debite, Prelegere
4 turatji, presiuni), senzori pentru marimi termice (temperatura si 9 Calculator, Videoproiector
cantitatea de caldura), senzori pentru marimi chimice (concentratia
si compozitia substantelor), senzori pentru marimi biologice, senzori
pentru marimi optice, senzori pentru marimi magnetice) — 4 ore
Modelarea matematica a sistemelor mecatronice (modelul geometric
direct, modelul geometric invers, modelul cinematic direct, modelul Prelegere . .
5 . g . T } U Calculator, Videoproiector
cinematic invers, modelul dinamic direct, modelul dinamic invers) — 4
ore
Bibliografie

1. S. Kostrakievici, C. Udrea, C. Rizescu, Elemente de mecatronica, Editura Printech, Bucuresti, 2000.

2. V. Mati

es, Mecatronica, Editura Dacia, Cluj-Napoca, 1998.

3. M.A. Chita, P. Schiopu, B. Pantelimon, C. lliescu, Senzori si traductoare, Editura Universitatii din Pitesti, 2001.
4. N. Bizon, Mecatronica si tehnologii neconventionale, Editura Matrix Rom, Bucuresti, 2001.

5. W. Standler, Analytical Robotics and Mechatronics, Mc Graw-Hall, Inc., New York, 1995.

6. D.A. Bradley and others, Mechatronics. Electronics in Products and Processes, Chaptman&Hall, 1993.

8.2. Aplicatii — Laborator Metode de Observatji .
’ predare Resurse folosite
Studiul si testarea unui sistem mecatronic pentru masurarea | Coordonare
g S Machete de laborator
1 deplasarilor liniare — 4 ore activitafi

Echipamente specifice

aplicative




2 Studiul si testarea unui sistem mecatronic pentru masurarea vitezei Cca)cc);ﬁ/ci)tgzre Machete de laborator
de rotatie — 4 ore aplicative Echipamente specifice
| e T e e ™o0 | oo | achee de aborator
M ’ ’ s Echipamente specifice
temperaturd) — 4 ore aplicative
Coordonare Calculatoare PC
4 Controlul unei axe cinematice folosind algoritm de tip PID — 2 ore activitafj Internet
aplicative

Bibliografie

1. Chita, M.A., Schiopu, P., Senzori si traductoare, Indrumar de laborator, Pitesti, 1999, Atelierul de multiplicare al
Universitatii Pitesti, Comanda nr. 5/februarie 1999, 105 pagini.

2. Maties V. s.a. Tehnologie si educatie mecatronicé,. Editura Todesco, Cluj, 2001.

9. Coroborarea continuturilor disciplinei cu agteptarile reprezentantilor comunitatii epistemice,
asociatiilor profesionale gi angajatori din domeniul aferent programului

Continutul disciplinei este coroborat cu necesitatile angajatorilor din domeniul Electronicii aplicate. Competentele
dobéandite la disciplind permit absolventilor sa lucreze ca: inginer electronist si inginer de productie. Competentele
dobéndite la disciplind permit absolventilor sa lucreze ca: inginer electronist si inginer de productie. Am fost la firme ca
S.C. Subansamble Auto Pitesti, S,C, Leoni S.A. Pitesti, S,C. Clar Vision S.R.L., S. C. Euro Auto Plastic Systems, S. C.
Prime Solution S.R.L. cu studentii in practica si am dicutat cu conducerea acestor firme daca cunostiintele predate la
aceasta disciplina le sunt utile viitorilor absolventi la angajare si dansii mi-au confirmat acest lucru si mi-au dat si cateva
idei pentru imbunatatirea continutului cursului in functie de nevoile lor proprii.

10. Evaluare

Tip activitate 10.1 Criterii de evaluare 10.2 Metode de evaluare 10.3 Por}ﬁ;rlgdm nota
Interes pentru disciplina Participari la conversatii 10%
euristice, dezbateri,
problematizari
10.4 Curs Evaluare pe parcurs Probe scrise 30%
Evaluare finala Intrebari teoretice si studii 30%
de caz
10.5 Verificarea cunostintelor prin exemple Activitate laborator 30%
Laborator T

* Prezenté integrala si nota minima 5 la activitatile de laborator, respectiv nota minima 5 la
evaluarea finala.
10.6 Standard minim de | * Set de cunostinte minimale pentru promovarea examenului final:
performanta - Cunoasterea materialelor utilizate in mecatronica;
- Cunoasterea elementelor elastice pentru transformarea semnalelor;
- Cunoasterea unor senzori utilizati in mecatronica.

Data completarii Titular de curs 5 Titular de laborator 5
22.09.2017 Conf.univ.dr.ing. Monica-Anca CHITA Conf.univ.dr.ing. Monica-Anca CHITA
Data avizarii in departament Director de departament

25.09.2017 Prof.univ.dr.ing. Gheorghe SERBAN




