FISA DISCIPLINEI

Sisteme automate si elemente de executie
Anul universitar 2021-2022

1. Date despre program

1.1 | Institufia de invatdmant superior Universitatea din Pitesti
1.2 | Facultatea Electronica, Comunicatii si Calculatoare
1.3 | Departamentul Electronica, Calculatoare si Inginerie Electrica
1.4 | Domeniul de studii Inginerie electronica, telecomunicatii si tehnologii informationale
1.5 | Ciclul de studii Licenta
1.6 | Programul de studii / Calificarea Electronica aplicata / Inginer electronist, transporturi si telecomunicatii
(215204); Proiectant inginer electronist (215213)
2. Date despre disciplina
2.1 |Denumirea disciplinei Sisteme automate si elemente de executie
2.2 |Titularul activitatilor de curs Prof. dr. ing. loan Lita
2.3 [Titularul activitatilor de laborator sl. dr. Ing. Bogdan lon Cioc
2.4 |Anul de studii | Il [2.5 [Semestrul | | [2.6 [Tipul de evaluare | Examen | 2.7 [Regimul disciplinei | S/A
3. Timpul total estimat
3.1 |Numar de ore pe saptdmana 3 3.2 din care curs 2 3.3 seminar/laborator 1
3.4 |Total ore din planul de inv. 42 3.5 din care curs 28 3.6 seminar/laborator 14
Distributia fondului de timp ore
Studiul dupa manual, suport de curs, bibliografie si notite 20
Documentare suplimentara in biblioteca, pe platformele electronice de specialitate si pe teren 15
Pregatire seminarii/laboratoare, teme, referate, portofolii, eseuri 15
Tutoriat 3
Examinari 5
Alte activitati .....
3.7 | Total ore studiu individual 58
3.8 | Total ore pe semestru 100
3.9 | Numar de credite 4
4. Preconditii (acolo unde este cazul)
4.1 | De curriculum Parcurgerea disciplinei Teoria sistemelor
C2 Aplicarea metodelor de baza pentru achizitia si prelucrarea semnalelor
C4. . Elaborarea specificatiilor tehnice, achizitia, instalarea si exploatarea echipamentelor de
4.2 | De competente comunicatii, fixe §ipmobile,tprecum si planificafrea, configur:rea §p| integrarea seprviciilor de
telecomunicatii si elemente de securitatea informatiei
5. Conditii (acolo unde este cazul)
5.1 | De desfasurare a cursului Sala dotata cu videoproiector si ecran
59 De desfasurare a Laboratorul disciplinei, echipamente si aparatura de laborator,
) seminarului/laboratorului calculatoare, internet, software de simulare circuite
6. Competente specifice acumulate
C4. Proiectarea si utilizarea unor aplicatii hardware si software de complexitate redusa, specifice electronicii
aplicate (4 P.C.)
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7. Obiectivele disciplinei

7.1 Obiectivul Insusirea principalelor metode de analiza si sinteza a sistemelor de reglare automate continue,
general al disciplinei | respectiv a sistemelor de reglare automate numerice; insusirea metodelor de implementare a
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regulatoarelor; prezentarea unor aplicatii tipice de control automat din domeniul
telecomunicatiilor si al circuitelor electronice;

7.2 Obiectivele
specifice

Obiective cognitive

- Sa cunoasca si sa inteleaga principiile si metodele utilizate automatizari in domeniul
electronicii si telecomunicatiilor;

- Sa cunoasca principalele tipuri de sistemelor de automatizare si reglare si principiul de
functionare al acestora;

- S& cunoasca functionarea principalelor circuite utilizate Tn sistemele de automatizare si
reglare de tip analogic sau digital (regulatoare, elemente de executie, traductoare si circuite
de prelucrare semnale);

Obiective procedurale

- Definirea principiilor i
telecomunicatii.;

- Sa identifice si sa configureze o schema sau un sistem de automatizare si reglare
automata, sa aleaga tipul de regulator si parametrii acestuia in cazul unei aplicatii date;

- Sa configurele si sa implementeze regulatoare analogice si digitale;

- Sa utilizeze metode de analiza si proiectare cu calculatorul a sistemelor automate, prin
modelarea si simularea fenomenelor asociate functionarii structurilor moderne de
automatizare bazate pe regulatoare electronice continue sau discrete;

- S& implementeze aplicatii software in de automatizare si reglare folosind medii de
programare dedicate (LabVIEW, Matlab, Testpoint) .

metodelor de control automat folosite in electronica si

Obiective atitudinale

automatizare .

- sa lucreze ingrijit si riguros, cu respectarea normelor si procedurilor;
- sa promoveze atitudine pozitiva fata de colaboratori si pentru lucrul in echipa;
- sa dezvolte spiritul de initiativa in elaborarea, implementarea si depanarea unor aplicatii de

8. Continuturi

Metode de Observatii
8.1. Curs .
predare Resurse folosite
Introducere
1.1. Definitii;scheme bloc
1.2. Clasificarea sistemelor automate Prelegere Calculator,
1 1.3. Sisteme de comanda si sisteme de reglaj automat Dezbatere Videoproiector
1.4. Sisteme automate continue si digitale Studiu de caz | Suport documentar
1.5. Modelele matematica ale sistemelor automate liniare si continue
—2ore
Analiza sistemelor automate liniare si continue (SALC) cu ajutorul
modelului intrare-iesire. Prelegere Calculator,
2 2.1. Analiza SALC cu ajutorul ecuatiilor diferentiale Dezbatere Videoproiector
2.2. Analiza SALC cu ajutorul functiilor de transfer Studiu de caz | Suport documentar
2.3. Analiza in frecventa a SALC —2ore
Performantele SALC Prelegere Calculator,
3.1. Definirea performantelor in domeniul timp g Videoproiector
3 L . . Dezbatere
3.2. Definire performantelor in domeniul frecventa Studiu de caz Suport documentar
3.3. Stabilitatea SALC;criteriul Routh Hurwitz;criteriul Nyquist —2ore
Sinteza conventionala a regulatoarelor liniare monovariabile continue Prelegere Calculator,
4 4.1. Metoda alocarii Dezbatere Videoproiector
4.2. Metode grafice de sintezd a compensatoarelor —2ore Studiu de caz | Suport documentar
4.3. Sinteza regulatoarelor P, PI, PD, PID continue Prelegere Calculator,
5 —2ore Dezbatere Videoproiector
Studiu de caz | Suport documentar
4.4. Tehnici de autoacordare a regulatoarelor PID Prelegere Calculator,
6 —2ore Dezbatere Videoproiector
Studiu de caz | Suport documentar
Proiectarea sistemelor de reglare numerice
- Prelegere Calculator,
5.1. Proiectarea regulatoarelor dead-beat . .
7 . . Dezbatere Videoproiector
5.2. Proiectarea regulatoarelor Dahlin )
_2ore Studiu de caz | Suport documentar
5.3. Proiectarea regulatoarelor prin metoda alocarii polilor
o . . Prelegere Calculator,
5.4. Modalitati de reprezentare a regulatoarelor discrete in vederea . .
8 i " Dezbatere Videoproiector
implementarii !
_2ore Studiu de caz | Suport documentar
5.5. Implementarea regulatoarelor numerice in sisteme cu Prelegere Calculator,
9 microcontrolere Dezbatere Videoproiector
—2ore | Studiude caz | Suport documentar
10 Traductoare, adaptoare si elemente de executie pentru automatizari Prelegere Calculator,
in electronica si telecomunicatii Dezbatere Videoproiector



http://www.ace.tuiasi.ro/ro/academice/curricula/programe/ingineri/aut/IRA_cap4.pdf

6.1. Definitii si clasificari Studiu de caz | Suport documentar
6.2. Performantele statice si dinamice ale traductoarelor

—2ore
6.3.Traductoare electrice si electronice Prelegere Calculator,
11 6.4. Rolul,caracteristicile si performantele adaptoarelor Dezbatere Videoproiector
—2ore | Studiude caz | Suportdocumentar
6.5. Exemple de adaptoare folosite in practica Prelegere Calculator,
12 6.5. Elemente de executie Dezbatere Videoproiector

—2ore | Studiude caz | Suport documentar

Sisteme de reglare automata utilizate in electronica si

S Prelegere Calculator,
telecomunicatii . .
13 e Dezbatere Videoproiector
7.1. Controlul automat al amplificarii ;
A Studiu de caz | Suport documentar
7.2. Controlul automat al frecventei —2ore
7.3. Controlul surselor de alimentare in comutatie Prelegere Calculator,
14 7.4. Sisteme automate de pozitionare a antenelor Dezbatere Videoproiector
—2ore | Studiu de caz | Suport documentar
Bibliografie

I.Lita, Automatizari in electronica si telecomunicatii — notite de curs 2018

Claudiu Pozna, Teoria sistemelor automate, Ed. MATRIXROM, 2004;

Corneliu Lazar, Draguna Vrabie, Sorin Carari, Sisteme automate cu regulatoare PID, Ed. MATRIXROM, 2004;
Mihail Voicu, Introducere in automatica, Ed. Polirom, 2002;

8.2. Aplicatii — Seminar / Laborator Metode de Observatii .
predare Resurse folosite
Studiul de caz Calculator,
1 Regulatoare electronice neliniare. Aplicatie reglare temperatura cu regulator Exercitiul Echipamente
ON/OFF tripozitional — 1 ora. Lucrul in grup specifice,
Dezbaterea Platforme laborator
Studiul de caz Calculator,
2 Implementarea regulatoarelor numerice ON/OFF in LabVIEW — 1 ora. Exerf: iiul Echlpa_mente
Lucrul in grup specifice,
Dezbaterea Platforme laborator
Studiul de caz Calculator,
3 Regulatoare numerice neliniare. Sistem de reglare a temperaturii intr-o Exercitiul Echipamente
incinta cu PC — 1 ora. Lucrul Tn grup specifice,
Dezbaterea Platforme laborator
. . o Studiul de caz Calculator,
Regulatoare electronice analogice Raspunsul in timp al regulatoarelor Exercitiul Echibamente
4 electronice proportionale (P/PI/PD/PID). Reglare turatie motor DC cu - pam
Lucrul in grup specifice,
regulator P/PI/PD/PID — 1 ora.
Dezbaterea Platforme laborator
Studiul de caz Calculator,
5 Sisteme de control a pozitiei unei antene parabolice — 1 ora. EXGFPI’;IU| Echlpa_mente
Lucrul in grup specifice,
Dezbaterea Platforme laborator
Studiul de caz Calculator,
6 Analiza in Matlab a functiilor de transfer si a stabilitatii sistemelor de reglare Exercitiul Echipamente
automata —lora. Lucrul in grup specifice,
Dezbaterea Platforme laborator
Studiul de caz Calculator,
7 Refaceri. Colocviu laborator — 1 ora. Exerf: iiul Echlpa_mente
Lucrul in grup specifice,
Dezbaterea Platforme laborator

Bibliografie

. Lita, B. Cioc, Automatizari in electronicéa si telecomunicatii — platforme de laborator — format electronic 2018
S. F. Mihalache, Elemente de ingineria reglarii automate, Ed. MatrixRom, Bucuresti, 2008

Gheorghe Livint, Teoria sistemelor automate, Ed. Gamma, lasi, 1996

Dumitru Popescu, sa, Identificarea si comanda pentru aplicaiii in timp real, UPB, 1995

9. Coroborarea continuturilor disciplinei cu asteptarile reprezentantilor comunitatii epistemice,
asociatiilor profesionale si angajatori din domeniul aferent programului

Tn vederea actualizarii si imbunatatirii continutului disciplinei, cadrele didactice au participat la urmatoarele activitati:
- Intalniri de lucru cu specialisti din productie si angajatori (Automobile Dacia, Lisa Draxelmaier, Arctic Gaesti,
Seminarii NI Romania);
- Workshop-urile si conferintele nationale si internationale ECAI, SIITME, ISSE;
Schimb de bune practici cu colegi din alte centre unversitare (Bucuresti, Timisoara, lasi, Cluj, Sibiu) cu ocazia
concursurilor studentesti Tehnici de Interconetare in Electronica si Tudor Tanasescu

10. Evaluare

Tip activitate | 10.1 Criterii de evaluare | 10.2 Metode de evaluare [10.3 Pondere din nota|




finala

Evaluari periodice Test scris 40%
Evaluare finala = . 30%
10.4 Curs Elaborare tema de casa Proba scris 10%
Intrebari
10'5. Rezolvarea studiilor de caz si completarea fiselor . . .
Seminar/ N - ltatelor lucraril . Proba practica si test scris 20%
Laborator de Tnregistrare a rezultatelor lucrarilor practice

10.6 Standard minim de
performanta

Set de cunostinte minimale pentru promovarea evaluarii finale:
- Cunoasterea structurii de baza si a performantelor SALC;

- Cunoasterea structurii si a raspunsului in timp al regulatoarelor neliniare (bipozitionale)
- Cunoasterea structurii si a raspunsului in timp al regulatoarelor P, PI, PD, PID continue;
- Cunoasterea metodelor de proiectare a sistemelor de reglare numerice;

Nota minima 5 la evaluarea finala si si indeplinirea cerintelor minimale de la activitatile din
timpul semestrulu; studentii reinmatriculati sau in an de gratie se vor ghida si vor fi evaluati
dupa fisa de disciplina aferenta anului academic in desfasurare.

Data completarii

19.09.2021

Data avizarii in departament

21.09.2021

Titular de curs
Prof. dr. Ing. loan LITA

Titular de laborator

sl. dr. Ing. Bogdan lon Cioc

Director de departament
Prof.univ.dr.ing. Gheorghe SERBAN




