FISA DISCIPLINEI

Capacitatea de Autopropulsare a Autovehiculelor Rutiere

1. Date despre program

1.1 | Institutia de Tnvatamant superior Universitatea din Pitesti

1.2 | Facultatea Mecanica si Tehnologie

1.3 | Departamentul Autovehicule si Transporturi

1.4 | Domeniul de studii Ingineria Autovehiculelor

1.5 | Ciclul de studii MASTER

1.6 | Programul de studii / Calificarea Trafic Rutier si Expertiza accidentelor de Circulatie

2. Date despre disciplina

2.1 |Denumirea disciplinei Capacitatea de Autopropulsare a Autovehiculelor Rutiere

2.2 |Titularul activitatilor de curs si laborator  |Conf.dr.ing. Danut Gabriel Marinescu

23

2.4 |Anuldestudii | | [2.5 [Semestrul | | [2.6|Tipuldeevaluare] E | 2.7 |Regimul disciplinei | D/O
Timpul total estimat
3.1 |[Numar de ore pe saptaméana 3 3.2 din care curs 2 3.3 Laborator 1
3.4 |Total ore din planul de inv. 42 3.5 din care curs 28 3.6 Laborator 14
Distributia fondului de timp (S disc. / sem. = Ner. / disc. x 25 - ADD = 8 x25 — 42 = 158 ore) ore
Studiul dupa manual, suport de curs, bibliografie si notite 68
Documentare suplimentara in biblioteca, pe platformele electronice de specialitate si pe teren 40
Pregatire seminarii/laboratoare, teme, referate, portofolii, eseuri 40
Tutoriat
Examinari 10
Alte activitafi .....
3.7 | Total ore studiu individual 158
3.8 | Total ore pe semestru 200
3.9 | Numar de credite 8
3. Preconditii (acolo unde este cazul)
41 De curriculum 1. Parcurge;rea disciplinelor: Dinamica Autovehiculelor, Calculul si Constructia
Autovehiculelor
42 | D Competente acumulate la disciplinele: Dinamica automobilelor, Calculul si
. e competente . -
constructia automobilelor
4. Conditii (acolo unde este cazul)
Sala de proiect E002 dotata cu tabla, videoproiector, calculator, acces la
5.1 De desfagurare a cursului internet
« . Sala centrala a centrului de cercetare Ingineria Automobilului EQO dotata
5.2 | De desfagurare a laboratorului L ; )
cu tabla, videoproiector, calculator, acces la internet

5.

Competente specifice acumulate

Competente
profesionale

e  Utilizarea cunostintelor teoretice si experimentale de baza pentru analiza si explicarea functiondrii i interactiunii

e  Utilizarea cunostintelor de baza pentru explicarea diferitelor solutii constructive ale autovehiculelor cu capacitate

autovehiculelor cu mediul

sporita de autopropulsare.

Competente
transversale

e  Executarea sarcinilor profesionale conform cerintelor precizate si in termenele impuse, urmarind un plan de lucru

prestabilit si sub indrumare calificata
o Realizarea dezvoltarii personale si profesionale, utilizand eficient resursele proprii si instrumentele moderne de
studiu

6.

Obiectivele disciplinei

7.1 Obiectivul general al Insusirea de catre studenti a notiunilor legate de autopropulsarea automobilelor
disciplinei

6.2 Obiectivele

La finalul cursului si laboratorului, studentul sa poata:
- explica notiunile de baza referitoare la de propulsie electrice si hibride
inserate mijloacelor de transport rutier;

specifice - prezenta principalele solutii de vehicule electrice hibride
- prezenta constructia vehiculelor electrice si hibride
7. Continuturi
Metode de Observatii
8.1. Curs .
predare Resurse folosite

1 Impactul asupra mediului si istoricul transportului modern

Particularitati ale dinamicii vehiculelor electrice si hibride in procesul Prelegere
2 " 2 < . .

autopropulsarii Dezbatere Tabla, creta,videoproiector
3 Particularitati ale dinamicii vehiculelor electrice si hibride in procesul franarii P Studiu de caz

si franarii recuperative




4 Transmisii pentru vehicule electrice. Roti neconventionale- motorul roata 2
5 Transmisii cu variatie continua (CVT) pentru vehicule hibride. CVT Honda, 9
CVT Toyota, CVT Multitronic AUDI

6 $®nsmisii cu dublu ambreiaj (DSG) pentru vehicule hibride. Solutile DSG 2
7 Vehicule electrice (EV) 4
8 Vehicule electrice hibride serie (Series HEV) 4
9 Vehicule electrice hibride paralele (Parallel HEV) 4
10 | Vehicule electrice hibride racordabile la retea (PHEV) 2
11 | Constructia vehiculului electric cu pila cu combustibil. 2
Bibliografie

Beretta, J., Le genie electrique automobile- La traction electrique

Marinescu, D.G. , — Suport curs in format PowerPoint (electronic) — 120 diapozitive/slide-uri

Tabacu, |I. Transmisii mecanice pentru autoturisme, editura Tehnica, Bucuresti, 1999

Livint, Gh. Vehicule electrice hibride, Editura Venus, lasi, 2006

Oprean |.M. - Automobilul modern, Editura Academiei Romane, 2003

Rosca R., Rakosi, E., Sisteme neconventionale de propulsie si transport., Editura ,Gh.Asachi” lasi, 2003
Tabacu, |., Marinescu, D., Secara, M. — Optimizarea grupului motor-transmisie, Editura Univ. din Pitesti, 1998

8.2. Aplicatii — Laborator Metode de Observatii .
predare Resurse folosite
1 Compunerea si functionarea vehicululelor electrice. 4
2 Compunerea si functionarea vehicululelor hibride autarhice. Dacia 4
Hamster/Toyota Prius
3 Compunerea si functionarea vehicululelor hibride racordabile la retea. 4 Exercitiul Tabla, creta, Vehicule cu
Dacia Grand Hamster/ Toyota Prius Plug-in Studiul de caz | lucrarea, componente auto,
4 Clon_stll'uctia componentelor sistemelor de propulsie ale vehiculelor electrice 4 Lucrul in grup calculator,
si hibride. _ i ___ Dezbaterea videoproiector
5 Constructia si incarcarea bateriei de tractiune de tip litiu-ion 4
6 Instalatiile speciale ale vehiculelor electrice si hibride 4
7 Refacere lucrari 4
Bibliografie

Beretta, J., Le genie electrique automobile- La traction electrique

Marinescu, D.G. , — Suport curs in format PowerPoint (electronic) — 120 diapozitive/slide-uri

Tabacu, |I. Transmisii mecanice pentru autoturisme, editura Tehnica, Bucuresti, 1999

Livint, Gh. Vehicule electrice hibride, Editura Venus, lasi, 2006

Oprean |.M. - Automobilul modern, Editura Academiei Roméne, 2003

Rosca R., Rakosi, E., Sisteme neconventionale de propulsie si transport., Editura ,Gh.Asachi” lasi, 2003
Tabacu, |., Marinescu, D., Secara, M. — Optimizarea grupului motor-transmisie, Editura Univ. din Pitesti, 1998

8. Coroborarea continuturilor disciplinei cu asteptarile reprezentantilor comunitatii epistemice,
asociatiilor profesionale si angajatori din domeniul aferent programului

Competentele dobandite in cadrul acestei discipline permit absolventilor sa lucreze in domeniul ingineriei automobilului;
conceptie, design. Fiind o disciplina de specialitate, scopul sau este pregatirea studentilor in domeniul automobilelor
ecologice cu propulsie electrica si hibrida

9. Evaluare

Tip activitate 10.1 Criterii de evaluare 10.2 Metode de evaluare 103 Por}icllglg din nota
10.4 Curs Evaluare finala Discutii 10%
10.5 Activitate laborator Intrebari, discutii 20%
Laborator / individuale °
10.6 < < Corectitudinea rezolvarii .Intr.e.barl, discutii 20%
Tema casa individuale
10.7 Standard minim de | La finalul cursului studentul trebuie sa fie capabil sa cunoasca principiile de functionare,
performanta componentele si schemele principale de organizare ale vehiculelor electrice si hibride
Data completarii Titular de curs Titular de laborator
05.010.2016 Conf.dr.ing. Danut Gabriel Marinescu Conf.dr.ing. Danut Gabriel Marinescu
Data aprobarii in Consiliul departamentului, Director de departament, Director de departament,
03.11.2016 (prestator) (beneficiar),
Adrian Clenci, conf. Adrian Clenci, conf.




